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VR 
Глава 1. Указания по эксплуатации и монтажу 

Перед монтажом, эксплуатацией, техническим обслуживанием и проверкой частотного преоб

разователя серии VR60 необходимо внимательно ознакомиться с данной инструкцией. 

Для обеспечения вашей безопасности, а также для обеспечения безопасности оборудования 

перед использованием частотного преобразователя серии ЕМбО необходимо внимательно про

читать содержание данной главы. Важные вопросы в инструкции, связанные с безопасной 

эксплуатацией, классифицируются на «Предупреждение» и «Внимание». 

Указывает на существование потенциальной опасности. Если эксплуата

ция выполняется не в соответствии с требованиями, это может привести к 

серьезным последствиям. 

Внимание 

Указывает на существование потенциальной опасности. Если эксплуатация 

выполняется не в соответствии с требованиями, то это может привести к на 

несению вреда здоровью и повреждению оборудования. Также необходимо 

соблюдать меры предосторожности во избежание серьезных последствий. 

1.1 Проверка при приемке 

В таблице ниже указаны пункты, подлежащие проверке: 

Пункты, подлежащие проверке Пояснения 

1. Совпадает ли модель часто-nюго преобра- Проверить модель на табJШчке, установленной на боко-
зователя с указанной в бланке заказа вой стороне частотного преобразователя 

2. Имеются ли поврежденные детали Провести внешний осмотр и убедиться, что во время 
транспортировки целостность не нарушена 

3. Правильно ли и безопасно завинчены бол- Снять переднюю крьппку частотного преобразователя. 

ты узлов С помощью необходимого инструмента проверить ви-
димые узлы 

4. Руководство по эксплуатации, паспорт Проверить налwше руководства по эксплуатации, па-
спорта 

Если любой из вышеперечисленных пунктов не удовлетворяет требованиям, необходимо об

ратиться к представителям производителя. 
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1.3 Знак безопасности преобразователя частоты:
 

Обязательно соблюдайте предупреждающие знаки, наклеенные в следующих местах преобразователя 
частоты.

● Обязательно прочтите руководство перед установкой и запуском, чтобы избежать поражения 
электрическим током!
● НЕ снимайте крышку при включенном питании или в течение 15 минут после его отключения!
● НЕ выполняйте техническое обслуживание, проверку и подключение проводов до тех пор, 
пока питание на входе/выходе не будет отключено более чем на 15 минут, а индикатор питания 
полностью не погаснет!







Работает как с асинхронными, так и синхронными 
электродвигателями. UV100 - программное обеспечение для 
асинхронных электродвигателей, UV600 программное 
обеспечение для синхронных.























Установка автоматического выключателя утечки тока

Когда один автоматический выключатель подключен к входной клемме R, S, T или L1, L2 

для предотвращения неправильной работы, следует выбрать тот, на который не влияет 

высокая частота.

4.
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81

82

83 - 84

0: управление V/F
1: Векторное управление разомкнутого 
контура
2: Не используется
3: Автоматический выбор 0 или 1 
(эта функция недоступна, 
если ей невозможно задать значение 3)

Установите 

значение по 

умолчанию в 

соответствии 

с версией 

программного 

обеспечения

34

Задаваемые пределы
Функцион- 
альный код 

Название  Заводская 
установка

Предел
изменений

Ссылочная 
страница

Тип 
частотного
преобразо-
вателя

Режим 
отображе-
ния

Режим 
управления

Выбор
источника
частоты

Выбор
режима 
управления

Максималь-
ная
частота

Задание 
частоты 
с панели 
упраления



84 - 85

85-86

87

0: Обычный двигатель
1: Электродвигатель для частотного 
регулирования
2: Синхронный двигатель

35

87

Частота 
верхнего
передела

Частота 
нижнего
передела

Режим 
работы с
частотой
нижнего 
передела

Время
разгона

Время
замедления

Номиналь-
ная
мощность 
двигателя

Тип 
двигателя

Номиналь-
ная
частота
двигателя

Номиналь-
ное
напряжение
двигателя

Номиналь-
ный ток
двигателя

Номиналь-
ная 
скорость
вращения
двигателя

Сопротивле-
ние обмотки
статора
асинхрон-
ного
двигателя 

Сопротивле-
ние обмотки
ротора
асинхрон-
ного
двигателя 



8800: Бездействие
01: Статическое распознавание
02: Полное распознавание
11: Распознавание синхронного двигателя 
под нагрузкой
12: Распознавание синхронного двигателя 
без нагрузки

P0.0.25 Отображе
ние режима 
управления 
(этот функ
циональ
ный код не 
отображает
ся, если 
P0.0.02 не 
может быть 
установлен, 
как 3

0: управление V/F

1: Векторное управление 

разомкнутого контура

2: Векторное управление с замкнутым 

контуром (недоступно для VR60 )

 

88

Задаваемые пределы
Функцион- 
альный 
код 

Название  

36

87

Ссылоч-
ная 
страни-
ца

Предел
измене-
ний

Заводс-
кая 
устано-
вка

Управление 
распознава-
нием 
параметров 
электродви-
гателя



88

89

90

91

92

37



92-93

93

94

38

В зависи-
мости 
от обору-
дования

В зависи-
мости 
от обору-
дования

В зависи-
мости 
от обору-
дования

В зависи-
мости 
от обору-
дования

В зависи-
мости 
от обору-
дования

В зависи-
мости 
от обору-
дования



95

94

Сопротивление 
статора 
синхронного 
двигателя

00,001  65,535W~

Обратный электри
ческий потенциал 
синхронного двига
теля

0000,0 В ~ 6553,5 В

Завод
ская 

установ
ка

Предел 
измене

ний

Страни
ца спра
вочника

32

33

34

000,00 Гц ~ макс. частота35 Частота пере-
ключения време-
ни торможения 2 
и времени тормо-
жения 3

00 0,00  

Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые пределы

39

96

96

В зависи-
мости 
от обору-
дования

В зависи-
мости 
от обору-
дования



40

Не используется

Группа P0.1: Группа расширений (предназначена для версии синхронного двигателя 6.xx)

Индуктивность оси 
D синхронного 
двигателя

000,00~ 655,35 мГн ★

P0.1.38

180,0

0%~100% 5

80 ★

36

37 Настрае
ваемый 
параметр

Индуктивность оси 
Q синхронного 
двигателя

Настрае
ваемый 
параметр

★

P0.1.39 Максимальный 
выходной ток 
преобразователя 
частоты

100,0%~200,0% ★

P0.1.40 Метод ослабления 
потока

0~3 1 ★

P0.1.41
Максимальный 
ток ослабления 
потока

0,0%~300,0% 110,0 ★

P0.1.42 Коэффициент 
перемодуляции 100%~120% 110 ★

P0.1.43
Запас по 
напряжению ★

P0.1.44 Коэффициент 
пропорциональ -
ности ослабления 
потока

0~50 0 ★

Интегральный 
коэффициент 
ослабления потока

0~50 5 ★P0.1.45

P0.1.46 Не используется
★

P0.1.47 Не используется ★

P0.1.48 Метод определения 
положения 
магнитного 
полюса 
перед работой

0: Идентификация перед каждым запуском
1: Идентификация перед первым запуском
2: Бездействие

★0

P0.1.49 Идентификацио - 
нный 
ток положения 
магнитного полюса

30%~150%

P0.1.50 Не используется ★

P0.1.51 Не используется ★

P0.1.52 Низкоскоростная 
несущая волна для 
векторного 
управления 
синхронным 
двигателем с 
разомкнутым 
контуром

0,5-макс. несущая волна 1,5 ★

P0.1.53 Частота коммута-
ции 
низкоскоростной 
несущей волны 
векторного 
управления с 
разомкнутым 
контуром 
синхронного 
двигателя

0%~100% 50 ★

000,00~ 655,35 мГн

96

96

96

97

97

97

97

97

97

98

98

98

98
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30P0.1.54 0%~100% ★

P0.1.55 Скорость 
фильтрации

0~1000 100 ★

P0.1.56 Не пользуется ★

★P0.1.57 Не пользуется

98

98



100

101

102

103

42

00,0% ( Автоматическое увеличение 
крутящего момента )
00,1% ~ 30,0%

В зависи -
мости 
от оборудо - 
вания

Функцион- 
альный код Название  Задаваемые пределы

Заводская 
установка

Предел
измене-
ний

Ссылоч-
ная 
страни-
ца



104

105

106

43

103

Интенсивность 
использования 
торможения

Коэффициент 
предварительной 
сигнализации 
защиты от 
перегрузки



107

108

109

110

44

0 : Цифровая данная ( P1.1.08 )
1 : Задается с внешней клеммы VF1
2 : Задается с внешней клеммы VF2
3 : Задается с клеммы многоступенчатой 
команды
4 : Задается импульсом ( DI6 )
5 : Задается интерфейсом
6 : MIN (VF1, VF2)
7 : MAX (VF1 , VF2)
8: Результат операции 1
9: Результат операции 2
10: Резервный источник крутящего 
момента 1
11: Резервный источник крутящего 
момента 2

Возможность 
управления 
реверсивным
вращением
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P1.1.20 1~4 1

0-10,0 с 0,5

150

☆

☆

0~100 мс 15 ☆

☆

0~2 1 ☆

1~200 100 ☆

Режим подавления 
колебаний V/F

Группа P1.1: Группа расширений (предназначена для версии асинхронного двигателя 1.5x)

P1.1.21 Время отклика 
компенсации 
скольжения V/F

P1.1.22 Усиление 
компенсации 
крутящего момента 
V/F

0~200

P1.1.23 Полоса 
пропускания 
с обратной связью 
по потоку

0-5,00 Гц 2.00

P1.1.24 Не используется

☆P1.1.25 Не используется

☆P1.1.26 Не используется

☆P1.1.27 Не используется

☆P1.1.28 Не используется

P1.1.29 Скорость 
фильтрации 
векторного управ -
ления 
разомкнутого кон - 
тура

P1.1.30 Коэффициент 
перемодуляции

0~100 мс 105

☆P1.1.31 Не используется

P1.1.32 Режим отклика 
векторного управ - 
ления разомкну- 
того контура

P1.1.33 Не используется

P1.1.34 Настройка 
коэффициента KP

P1.1.35 Настройка 
коэффициента KI 1~200 100 ☆

112

113

113

113

113

113

114

114

114

114



P1.1.20 50%~200% 150

1

20 ☆

☆

0-100 40

Точка остановки 
при перегрузки 
по току

P1.1.21 Включение 
остановки при 
перегрузке по току

P1.1.22 Коэффициент 
усиления при 
перегрузке по току

0~100

P1.1.23 Коэффициент 
компенсации тока 
перегрузки при 
остановке

50%~200% 50

P1.1.24 Точка остановки 
при перенапря - 
жении

P1.1.25 Включение 
защиты от 
перенапряжения

P1.1.26 ☆

P1.1.27

P1.1.28

P1.1.29

P1.1.30

Верхний предел 
регулировки 
частоты останова 
при перенапряже - 
нии

0-50 Гц 5

P1.1.31

Режим подавления 
колебаний

Время отклика 
компенсации 
скольжения V/F

46

Группа P1.1: Группа расширений (предназначена для версии 121.xx асинхронного двигателя)

0: Не активно
1: Активно

200.0В-800.0В В зависим- 
ости 
от модели

0: Не активно
1: Активно

1

Коэффициент 
усиления частоты 
останова при 
перенапряжении

0~100 30

Коэффициент 
усиления 
напряжения 
останова при 
перенапряжения

0~100 30

1-4 1

Усиление 
компенсации 
крутящего 
момента V/F

0-200 100

Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые пределы

110

Заводская 
установка

Предел
измене-
ний

Ссылоч-
ная 
страни-
ца
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5.3 Группа Р2 функции входных и выходных клемм

Группа Р2.0: Базовая группа

P2.0.00 Функция клем-
мы DI1

0: Нет функции 
1: Прямое вращение (FWD) 
2: Реверсивное вращение (REV) 
3:Управление трехпроводного типа 
4: Толчковый режим прямого вращения 
5: Толчковый режим реверсивного враще-
ния 
6: Клемма UP 
7: Клемма DOWN 
8: Свободный останов 
9: Клемма 1 мультиступенчатой команды
10: Клемма 2 мультиступенчатой команды
11: Клемма 3 мультиступенчатой команды 
12: Клемма 4 мультиступенчатой команды 
13: Сброс неполадок после отказа 
14: Временное прекращение работы 
15: Вход внешней неисправности 
16: Клемма 1 выбора времени разгона и 
замедления
17: Клемма 2 выбора времени разгона и 
замедления
18: Клемма выбора источника частоты 1 
19: Клемма выбора источника частоты 2 
20: Клемма выбора источника частоты 3 
21: Клемма выбора команды работы 1 
22: Клемма выбора команды работы 2 
23: Обнуление заданных параметров UP/
DOWN 
24: Запрет разгона и замедления 
25: Временная остановка PID 

01 △/★

114

P2.0.01 Функция клем-
мы DI2

26: Сброс состояния PLC 
27: Временная остановка частоты колеб-а
ний 
28: Вход счетчика 
29: Сброс счетчика 
30: Вход расчета длины 
31: Сброс длины 
32: Запрет управления крутящего момента 
33: Импульсный вход 
34: Моментальное торможение постоян-
ным током 
35: Нормально-замкнутый вход внешней 
неисправности 
36: Функция изменения частоты 
37: Обратное направление действия PID 
38: Внешняя клемма 1 прекращения ра-
боты 
39: Внешняя клемма 2 прекращения рабо-
ты 
40: Временная остановка работы PID 

02 ★

114

P2.0.02 Функция клем-
мы DI3

09 ★

P2.0.03 Функция клем-
мы DI4

10 ★

P2.0.04 Функция клем-
мы DI5

11 ★

P2.0.05 Функция клем-
мы DI6

08 ★

P2.0.06 Функция клем-
мы DI7

00 ★

P2.0.07 Функция клем-
мы DI8

00 △/★

Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые пределы

115

Заводская 
установка

Предел
измене-
ний

Ссылоч-
ная 
страни-
ца



48

41: Переключение параметров PID 
42: Переключение управления скоростью/
управление крутящим моментом 
43: Аварийная остановка 
44: Торможение постоянным током 
45: Неисправность 1, определяемая поль-
зователем
46: Неисправность 2, определяемая поль-
зователем
47: Обнуление времени работы 
48: Входная клемма таймера 1 
49: Входная клемма таймера 2 
50: Клемма обнуления таймера 1 
51: Клемма обнуления таймера 2 
52: Вход фазы A датчика обратной связи
53: Вход фазы B датчика обратной связи
54: Сброс расстояния
55: Обнуление суммарных вычислений 
56: Пользовательская функция 1 
57: Пользовательская функция 2 
60: Запрет запуска и отслеживание частоты 
вращения

P2.0.08 Функция клем-
мы DI9

00 △/★

P2.0.09 Функция клем-
мы DI10

00 △/★
115

120

120-121

121-122

122

122
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P2.0.33 0: Рабочая частота 
1: Заданная частота 
2: Выходной ток 
3: Выходной крутящий момент (абсолютная ве-
личина крутящего момента) 
4: Выходная мощность 
5: Выходное напряжение 
6: Импульсный вход 
7: Напряжение VF1 
8: Напряжение VF2 
9: Напряжение клавиатурного потенциометра 
10: Значение фактической длины 
11: Значение фактического счетчика 
12: Задается интерфейсом 
13: Скорость вращения двигателя 
14: Выходной ток 
15: Напряжение шины выходного каскада 
16: Выходной крутящий момент 
17: Результат операции 1 
18: Результат операции 2 
19: Результат операции 3 
20: Результат операции 4

000 ☆

P2.0.34 00 △/☆

P2.0.35

P2.0.36 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P2.0.37 -10.00 ~ 10.00 01.00 ☆

P2.0.38 -100.0% ~ 100.0% 000.0 △/☆

3. Выход измерения уровня частоты FDT1
4. Достижение частоты 
5. В процессе работы на нулевой скорости (сигнала 
при останове нет)
6.Предварительный аварийный сигнал перегрузки 
двигателя
7. Предварительный аварийный сигнал частотного 
преобразователя
8. Достижение значения счетчика
9. Достижение указанного значения счетчика 
10. Достижение значения длины
11. Выполнения цикла PLC
12. Достижение суммарного времени работы
13. Достижение значения частоты
14. Достижение значения крутящего момента
15. Готовность к работе
16. VF1>VF2
17. Достижение частоты верхнего предела

122

126 

127

Выбор 
функции
YO (клемма 
YO/FMP 
используе-
тся, как YO
т.е. 2.210=1)

Выбор 
функции
карты 
расширения
YO2

Задается 
выходом
аналоговой 
величины 
FM1

Задается 
выходом
аналоговой 
величины 
FM2

Задается
выходом
FMP 
(клемма 
YO/FMP 
используе-
тся, как 
FMP т.е. 
2.1.20=1)

Смещение
выхода
аналоговой
величины
FM1 

Смещение
выхода
аналоговой
величины
FM2 

Усиление
выхода
аналоговой
величины
FM1 
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P2.0.39 -10.00 ~ 10.00 01.00 △/☆

Группа P2.1: Расширенные параметры

P2.1.00 0: Активно высоким уровнем сигнала 
1: Активно низким уровнем сигнала 
Разряд единиц: DI1 
Разряд десятков: DI2 
Разряд сотен: DI3 
Разряд тысяч: DI4 
Разряд десятков тысяч: DI5

00000 ★

P2.1.01 0: Активно высоким уровнем сигнала 
1: Активно низким уровнем сигнала 
Разряд единиц: DI6 
Разряд десятков: не используется 
Разряд сотен: не используется
Разряд тысяч: не используется 
Разряд десятков тысяч: не используется

00000 ★

P2.1.02 Разряд единиц: кривая, выбранная по VF1 
Разряд десятков: кривая, выбранная по VF2 
1: Характеристика 1 
2: Характеристика 2 
3: Характеристика 3 
4: Характеристика 4 
Разряд сотен: разрешающая способность при 
вводе VF1 
Разряд тысяч: разрешающая способность при 
вводе VF2 
Разряд десяти тысяч: разрешающая способ-
ность при вводе потенциометра клавиатуры 
0:00.01 Hz 1:00.02 Hz 
2:00.05 Hz 3:00.10 Hz 
4:00.20 Hz 5:00.50 Hz 
6:01.00 Гц (потенциометр клавиатуры неактивен)

00021

P2.1.03 Выбор 
характе-
ристики, 
меньшей 
мини-
мальной 
заданной

0: Соответствует минимальному заданному вхо-
ду 1 : 0.0% 
Разряд единиц: VF1 
Разряд десятков: VF2

00

P2.1.04 00.00V ~ P2.1.06 00.00

P2.1.05 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P2.1.06 P2.1.04 ~ P2.1.08 03.00 ☆

127

128-129

Выбор 1
действую-
щего
режима 
клеммы DI

Мини-
мальный
вход харак-
теристики 
3

Выбор 2
действую-
щего
режима 
клеммы DI

Выбор хара-
ктеристик 
ввода
аналоговой 
величины

Соответст-
вующее
значение 
минималь-
ного входа 
характерис-
тики 3

Вход точки
перегиба 1
характерис-
тики 3

Усиление
выхода
аналоговой
величины
FM2 
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P2.1.07 -100.0% ~ 100.0% 030.0 ☆

P2.1.08 P2.1.06 ~ P2.1.10 06.00 ☆

P2.1.09 -100.0% ~ 100.0% 060.0 ☆

P2.1.10 P2.1.08 ~ 10.00 V 10.00 ☆

P2.1.11 -100.0% ~ 100.0% 100.0 ☆

P2.1.12 00.00V ~ P2.1.14 00.00 ☆

P2.1.13 -100.0% ~ 100.0% -100.0 ☆

P2.1.14 P2.1.12 ~ P2.1.16 03.00 ☆

P2.1.15 -100.0% ~ 100.0% -030.0 ☆

129

129-130

130

Соответст-
вующее
значение 
входа точки
перегиба 1
характерис-
тики 3

Вход точки 
перегиба 2
характерис-
тики
3

Соответст-
вующая
заданная 
входа точки
перегиба 2
характерис-
тики 3

Соответст-
вующая
заданная
максималь-
ного входа 
характерис-
тики 3

Макси-
мальный 
вход ха-
рактерис-
тики 3

Мини-
мальный 
вход ха-
рактерис-
тики 

Соответст-
вующая
заданная
минималь-
ного входа 
характери-
стики 4

Вход точки
перегиба 1
характерис-
тики 4

Соответст-
вующая
заданная
входа точки
перегиба 
характери-
стики 4
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P2.1.16 P2.1.14 ~ P2.1.18 06.00 ☆

P2.1.17 -100.0% ~ 100.0% 030.0 ☆

P2.1.18 P2.1.16 ~ 10.00V 10.00 ☆

P2.1.19 -100.0% ~ 100.0% 100.0 ☆

P2.1.20 0: Импульсный выход (FMP) 
1: Выход открытого коллектора незамкнутой 
цепи (YO)

1 △/☆

P2.1.21 000.01 кГц ~ 100.00 кГц 050.00 △/☆

P2.1.22 0: Положительная логика 
1: Отрицательная логика 
Разряд единиц: YO 
Разряд десятков: T1 

00000 △/☆

Разряд сотен: T2 
Разряд тысяч: карта расширения YO1 (для 
VR100 неактивно) 
Разряд десятков тысяч: карта расширения YO2 
Не используется

P2.1.23 00: используется в качестве нормальной анало-
говой величины 
01-59: Функция дискретной входной клеммы

00 ★

P2.1.24 00: используется в качестве нормальной анало-
говой величины 
01-59: Функция дискретной входной клеммы

P2.1.25 0: Активный высокий уровень сигнала 
1: Активный низкий уровень сигнала
Разряд единиц: VF1 
Разряд десятков: VF2

00 ★

130

131

132

Вход точки
перегиба 1
характерис-
тики 4

Соответст-
вующая
заданная 
входа точки
перегиба 2
характерис-
тики 4

Макси-
мальный 
вход ха-
рактерис-
тики 4

Соответст-
вующая
заданная
максималь-
ного входа 
характерис-
тики 4

Функции 
клеммы
YO/FMP

Максима-
льная
частота
выхода
FMP

Состояние 
многофунк-
циональной
выходной
клеммы

Функции 
клеммы
VF1

Функции 
клеммы
VF2

Выбор
состояния
VF
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P2.1.26 0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 △/☆

P2.1.27 0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P2.1.28 0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P2.1.29 0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 △/☆

P2.1.30 0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P2.1.31 0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 △/☆

Группа P2.1: Группа расширений (эта функция есть в версии асинхронного двигателя 1.35)

☆Неэффекти-
вная 
задержка 
DI1 
(эта функ - 
ция 
недоступна, 
если ее 
невозможно 
установить)

P2.1.32 0.0с~3600.0с 0000.0

P2.1.33 Неэффекти - 
вная 
задержка 
DI2 
(эта функ - 
ция 
недоступна, 
если ее 
невозможно 
установить)

0.0с~3600.0с 0000.0 ☆

P2.1.34 Неэффекти - 
вная 
задержка 
DI3 
(эта функ - 
ция 
недоступна, 
если ее 
невозможно 
установить)

0.0с~3600.0с 0000.0

132

133

133

133

Выдержка 
времени 
DI1

Выдержка 
времени 
DI2

Выдержка 
времени 
DI3

Выдержка 
времени 
T1

Выдержка 
времени 
YO

Выдержка 
времени 
T2
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Группа P2.2: Вспомогательные параметры

P2.2.00 00000 ч ~ 65000 ч 00000 ☆

P2.2.01 00000 ч ~ 65000 ч 00000 ☆

P2.2.02 000.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P2.2.03 000.00 Гц ~ максимальная частота 050.00 ☆

134

P2.2.04 Значение 
задержки 
FDT1

000.0% ~ 100.0% 005.0 ☆

P2.2.05 000.00 Гц ~ максимальная частота 050.00 ☆

134-136

P2.2.06 Значение 
задержки 
FDT2

000.0% ~ 100.0% 005.0 ☆

P2.2.07 000.00 Гц~максимальная частота 050.00 ☆

P2.2.08 000.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P2.2.09 000.00 Гц~максимальная частота 050.00 ☆

133

134

Значение 
достижения 
суммарного 
времени 
подачи
питания

Значение 
достижения 
суммарного 
времени 
работы

Диапазон
обнаруже-
ния
достижения
заданной 
частоты

Произволь-
но
достигает 
значения 
измерения 
частоты 1

Измерение 
частоты
FDT1

Измерение
частоты
FDT2

Диапазон 
обнаруже-
ния произ-
вольно
достигну-
той 
частоты 1

Произволь-
но 
достигает 
значения 
измерения 
частоты 2
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P2.2.10 Диапазон 
о б н а р у -
ж е н и я 
п р о и з -
в о л ь н о 
д о с т и г -
нутой ча-
стоты 2

000.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P2.2.11 Уровень 
и з м е р е -
ния нуле-
вого тока

000.0% ~ 300.0% (100.0% номинальный ток со-
ответствующий электродвигателю)

005.0 ☆

P2.2.12 В р е м я 
задержки 
и з м е р е -
ния нуле-
вого тока

000.01 с ~ 600.00 с 000.10 ☆

P2.2.13 Значение 
п р е в ы -
ш е н и я 
п р е д е л а 
выходно-
го тока

000.0%: не измеряется

P2.2.14 В р е м я 
задержки 
о б н а р у -
ж е н и я 
превыше-
ния пре-
дела тока

000.00 с  ~  600.00 с
000.0%: не измеряется 000.1% ~ 300.0%

000.00 ☆

P2.2.15 И зм е р е -
ние уров-
ня тока 1

000.0% ~ 300.0% 100.0 ☆

P2.2.16 Диапазон 
и з м е р е -
ния уров-
ня тока 1

000.0% ~ 300.0% 000.0 ☆

P2.2.17 И зм е р е -
ние уров-
ня тока 2

000.0% ~ 300.0% 100.0 ☆

P2.2.18 И з м е -
р я е м ы й 
диапазон 
у р о в н я 
тока 2

000.0% ~ 300.0% 000.0 ☆

P2.2.19 Н и ж н и й 
п р е д е л 
входа VF1

00.00V ~ P2.2.20 03.10 ☆

P2.2.20 Верхний 
п р е д е л 
в х о д  а
VF1

P2.2.19 ~ 11.00V 06.80 ☆

P2.2.21 Значение 
достиже-
ния тем-
пературы 
модуля

000℃~100℃ 075 ☆

136-137

137

137-138

139

139
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P2.2.22 0000.0 мин. ~ 6500.0 мин. 0000.0 ★

5.4 Группа Р3 программируемых функций

Группа P3.0: Базовая группа

P3.0.00 Режим работы упро-
щенного PLC

0: Завершение прекращения работы 
по истечении одного сеанса работы 
1: Завершение прекращения рабо-
ты по истечении конечного значе-
ния одного сеанса работы 
2: Постоянная работа 
3: Работа N количества циклов

2 ☆

P3.0.01 Число N циклов 00000 ~ 65000 00000 ☆

P3.0.02 Выбор сохранения в 
памяти сбоя питания 
PLC

Разряд единиц: выбор сохранения в 
памяти сбоя питания 
0: Несохранение в памяти 
1: Сохранение в памяти 
Разряд десятков: Выбор сохране-
ния в памяти прекращения работы 
0: Несохранение в памяти 
1: Сохранение в памяти

00 ☆

P3.0.03 Команда этапа 0 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.04 Время работы этапа 0 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.05 Команда этапа 1 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.06 Время работы этапа 1 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.07 Команда этапа 2 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.08 Время работы этапа 2 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.09 Команда этапа 3 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.10 Время работы этапа 3 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.11 Команда этапа 4 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.12 Время работы этапа 4 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.13 Команда этапа 5 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.14 Время работы этапа 5 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.15 Команда этапа 6 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.16 Время работы этапа 6 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.17 Команда этапа 7 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.18 Время работы этапа 7 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые пределы

140

140

141

141

Значение 
достижения 
времени
сеанса 
работы

Заводская 
установка

Ссылоч-
ная 
страница

Предел 
измене-
ний
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P3.0.19 Команда этапа 8 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.20 Время работы этапа 8 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.21 Команда этапа 9 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.22 Время работы этапа 9 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.23 Команда этапа 10 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.24 Время работы этапа 10 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.25 Команда этапа 11 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.26 Время работы этапа 11 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.27 Команда этапа 12 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.28 Время работы этапа 12 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.29 Команда этапа 13 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.30 Время работы этапа 13 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.31 Команда этапа 14 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.32 Время работы этапа 14 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.33 Команда этапа 15 -100.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.0.34 Время работы этапа 15 0000.0 с ~ 6500.0 с 0000.0 ☆

P3.0.35 Свойства этапа 0 Разряд единиц: выбор времени раз-
гона и замедления (многоступенча-
тая команда не действует) 
0: Время разгона и замедления
1 1: Время разгона и замедления 
2 2: Время разгона и замедления 
3 3: Время разгона и замедления 
4 Разряд десятков: выбор источни-
ка частоты (многоступенчатая ко-
манда не действует) 
0: Многоступенчатая команда этапа 
1: Клавиатурный потенциометр 
2: Частота задается с клавиатуры 
кнопками 
3: Вход VF1 
4: Вход VF2 
5: Задается импульсным 
входом (DI6) 
6: Задается PID 
7: Результат операции 1 
8: Результат операции 2 
9: Результат операции 3 
A: Результат операции 4 
Разряд сотен: направление враще-
ния 
0: Вращение по умолчанию 
1: Реверсивное вращение

☆

P3.0.36 Свойства этапа 1 H.000 ☆

P3.0.37 Свойства этапа 2 H.000 ☆

P3.0.38 Свойства этапа 3 H.000 ☆

P3.0.39 Свойства этапа 4 H.000 ☆

P3.0.40 Свойства этапа 5 H.000 ☆

P3.0.41 Свойства этапа 6 H.000 ☆

P3.0.42 Свойства этапа 7 H.000 ☆

P3.0.43 Свойства этапа 8 H.000 ☆

P3.0.44 Свойства этапа 9 H.000 ☆

P3.0.45 Свойства этапа 10 H.000 ☆

P3.0.46 Свойства этапа 11 H.000 ☆

P3.0.47 Свойства этапа 12 H.000 ☆

P3.0.48 Свойства этапа 13 H.000 ☆

P3.0.49 Свойства этапа 14 H.000 ☆

P3.0.50 Свойства этапа 15 H.000 ☆

P3.0.51 Единица времени рабо-
ты PLC

0: Секунды 
1: Часы 
2: Минуты

0 ☆

141

142

142

142
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Группа P3.1: Расширенные параметры

P3.1.00 Выбор функции уста-
новки времени

0: Не действует    
1: Действует

0 ★

P3.1.01 Выбор времени работы 
установки времени

0: Цифровая данная (P3.1.02) 
1: Задается внешней клеммой VF1 
2: Задается внешней клеммой VF2 
(соответствует диапазону аналого-
вого ввода P3.1.02)

0 ★

P3.1.02 Время работы установ-
ки времени

0000.0 мин. ~ 6500.0 мин. 0000.0 ★

P3.1.03 Режим задания частоты 
колебания

0:Относительно заданной частоты
1:Относительно максимальной ча-
стоты

0 ☆

P3.1.04 Амплитуда частоты ко-
лебания

000.0% ~ 100.0% 000.0 ☆

P3.1.05 Амплитуда резкого 
скачка

00.0% ~ 50.0% 00.0 ☆

P3.1.06 Цикл частоты колеб-а
ний

0000.1 с  ~  3000.0 с 0010.0 ☆

P3.1.07 Время нарастания тре-
угольной волны часто-
ты колебаний

000.1% ~ 100.0% 050.0 ☆

P3.1.08 Заданная длина 00000 м  ~  65535 м 01000 ☆

P3.1.09 Фактическая длина 00000 м  ~  65535 м 00000 ☆

P3.1.10 Количество импульсов 
на каждый метр

0000.1 ~ 6553.5 0100.0 ☆

P3.1.11 Заданное значение под-
счета

00001 ~ 65535 01000 ☆

P3.1.12 Указанное значение 
подсчета

00001 ~ 65535 01000 ☆

P3.1.13 Установленное значе-
ние расстояния 1

-3200.0 ~ 3200.0 0000.0 ☆

P3.1.14 Установленное значе-
ние расстояния 2

-3200.0 ~ 3200.0 0000.0 ☆

P3.1.15 Количество импульсов 
на каждое расстояние

000.00 ~ 600.00 000.00 ☆

Группа P3.2: Группа функций встроенного логического PLC

P3.2.00 Управление виртуаль-
ным промежуточным 
реле с задержкой по 
времени

0: Вход данного реле определя-ет
ся символом управления данного 
реле А 
1: Вход данного реле определя-ет
ся символом управления данного 
реле В 
2: Вход данного реле определя-ет
ся символом управления данного 
реле С 
Разряд единиц: Реле 1 (M1) 
Разряд десятков: Реле 2 (M2) 
Разряд сотен: Реле 3 (M3) 
Разряд тысяч: Реле 4 (M4) 
Разряд десятков тысяч: 5 (M5)

00000 ★

143

144

144

145



P3.2.01 Символ управления А 
виртуальным промежу-
точным реле

0: Установка 0 
1: Установка 1 
Разряд единиц: M1 
Разряд десятков: M2 
Разряд сотен: M3 
Разряд тысяч: M4 
Разряд сотен тысяч: M5

00000 ★

145

P3.2.02 Символ управления В 
виртуальным промежу-
точным реле с задерж-
кой по времени М1

Разряд единиц: логика управления 
0: Ввод 1
1: «Нет» ввода 1 
2: «И» ввод 1 и ввод 2 
3: «Или» ввода 1 и ввода 2 
4: «Исключающее или» ввода 1 и 
ввода 2 
5: Установка ввода 1 действует, 
установка ввода 2 не действует 6: 
Установка переднего фронта ввода 
1 действует Эффективная установ-
ка переднего фронта ввода 2 не 
действует 
7: Отрицание сигнала переднего 
фронта ввода 1 
8: Передний фронт ввода 1, выход 
одной длительности – импульсный 
сигнал 200 мс
9: «И» переднего фронта ввода 1 и 
ввода 2 Разряд сотен, разряд десят-
ков: Выбор ввода 1
0 ~ 9: DI1 ~ DI10 
10 ~ 14: M1 ~ M5
15 ~ 16: VF1, VF2

00000 ★

146

P3.2.03 Символ управления В 
виртуальным промежу-
точным реле с задерж-
кой по времени М2

00000 ★

P3.2.04 Символ управления В 
виртуальным промежу-
точным реле с задерж-
кой по времени М3

00000 ★

P3.2.05 Символ управления В 
виртуальным промежу-
точным реле с задерж-
кой по времени М4

00000 ★

P3.2.06 00000

20 ~ 79: Соответствует функции 
многофункционального выхода 
00 ~ 59 
Разряд тысяч, десятков тысяч: 
Выбор ввод 2 
0~9: DI1~DI10 
10~14: M1~M5 
15~16: VF1, VF2 
17~19: Резерв 
20~59: Соответствует функции 
многофункционального выхода 
00~39

147

P3.2.07 Символ управления 
С виртуальным про-
межуточным реле с 
задержкой по времени 
М1

Разряд десятков 
Разряд единиц: 00~59 
Соответствует заданной функции 
клеммы ввода 00~59 (DI) 
Разряд тысяч 
Разряд сотен: 00~59 
Соответствует функции выхода 
выходной многофункциональной 
клеммы 00~59 (YO)

00000 ★

P3.2.08 Символ управления 
С виртуальным про-
межуточным реле с 
задержкой по времени 
М2

00000 ★

P3.2.09 Символ управления 
С виртуальным про-
межуточным реле с 
задержкой по времени 
М3

00000 ★

P3.2.10 Символ управления 
С виртуальным про-
межуточным реле с 
задержкой по времени 
М4

00000 ★

59

Символ управления В 
виртуальным промежу-
точным реле с задерж-
кой по времени М4
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P3.2.11 Символ управления 
С виртуальным про-
межуточным реле с 
задержкой по времени 
М5

00000 ★

P3.2.12 Время задержки вклю-
чения М1

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.13 Время задержки вклю-
чения М2

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.14 Время задержки вклю-
чения М3

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

147-148

P3.2.15 Время задержки вклю-
чения М4

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.16 Время задержки вклю-
чения М5

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.17 Время задержки от-
ключения М1

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.18 Время задержки от-
ключения М2

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

147

P3.2.19 Время задержки от-
ключения М3

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

148

P3.2.20 Время задержки от-
ключения М4

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.21 Время задержки от-
ключения М5

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.22 Выбор действующего 

состояния виртуаль-

ного промежуточного 

реле

0: Нет возврата 
1: Возврат 
Разряд единиц: M1 
Разряд десятков: M2 
Разряд сотен: M3 
Разряд тысяч: M4 
Разряд десятков тысяч: M5

00000 ☆

P3.2.23 Управляющее значение 
внутреннего таймера

Разряд единиц: управление време-
нем таймера 1 
Разряд десятков: управление вре-
менем таймера 2 
0: Функционирование таймера 
1: Управляется входной клеммой 1 
таймера 
2: Управляется возвратом входной 
клеммы 1 таймера 
3: Управляется входной клеммой 2 
таймера 
4: Управляется возвратом входной 
клеммы 2 таймера 
Разряд сотен: управление обнуле-
нием таймера 1 
Разряд тысяч: управление обнуле-
нием таймера 2 
0: Управляется клеммой обнуления 
1 таймера 
1: Управляется клеммой обнуления 
2 таймера 

00000 ☆
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Разряд десятков тысяч: единицы 
установленного времени 
0: Секунды 
1: Минуты 
2: Часы

148
P3.2.23 00000 ☆

Управляющее значение 
внутреннего таймера

P3.2.24 Установленное время 
таймера 1

0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

149
P3.2.25 Установленное время 

таймера 2
0.0 с ~ 3600.0 с 0000.0 ☆

P3.2.26 Управление встроен-
ным операционным 
модулем

0: Нет операций 
1: Операция сложения 
2: Операция вычитания 
3: Операция умножения 
4: Операция деления 
5: Больше, чем определено 
6: Меньше, чем определено 
7: Больше или равно определен-
ному 
8: Суммарный 9 ~ F: 
Резерв Разряд единиц: операция 1 
Разряд десятков: операция 2
Разряд сотен: операция 3 
Разряд тысяч: операция 4

H.0000 ☆

150

P3.2.27 Свойства коэффициен-
та регулирования опе-
раций

0: Согласно операции умножения 
коэффициент настройки – не дроб-
ное число

H.0000 ☆

2: Согласно операции умножения 
коэффициент настройки – 2-значная 
дробь 
3: Согласно операции умножения 
коэффициент настройки – 3-значная 
дробь 
4: Согласно операции умножения 
коэффициент настройки – 4-значная 
дробь 
5: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – не дробное 
число 
6: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 1-значная 
дробь 
7: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 2-значная 
дробь 
8: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 3-значная 
дробь 
9: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 4-значная 
дробь 
A: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – не дробное 
число 
B: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 1-значная 
дробь 
C: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 2-значная 
дробь 
D: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 3-значная 

150

дробь 
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E: Согласно операции деления ко-
эффициент настройки – 4-значная 
дробь (Коэффициенты настройки 
операций A, B, C, D, E – это адрес-
ные номера функциональных кодов) 
Разряд единиц: операция 1 
Разряд десятков: операция 2 
Разряд сотен: операция 3 
Разряд тысяч: операция 4

150

P3.2.28 Ввод А операции 1

Разряд тысяч 
Разряд сотен 
Разряд десятков 
Разряд единиц: выражает адрес 
ввода А операции 1
Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввода 
0: Ввод как операция без знакового 
числа 
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

P3.2.29 Ввод B операции 1 Разряд тысяч 
Разряд сотен 
Разряд десятков 
Разряд единиц: выражает адрес ввода 
В операции 1
Разряд десятков тысяч: выражает ре-
жим операции ввода
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относительного 
числа

00000 ☆

151

P3.2.30 Коэффициент настрой-
ки операции 1

00000 ~ 65535 00001 ☆

151

P3.2.31 Ввод А операции 2 Разряд тысяч  Разряд сотен 
Разряд десятков Разряд единиц: вы-
ражает адрес ввода А операции 2
Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввода
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

P3.2.32 Ввод В операции 2 Разряд тысяч  Разряд сотен 
Разряд единиц: выражает адрес 
ввода В операции 2

00000 ☆ 152

Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввод
Разряд десятков операции 2 
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

P3.2.33 Коэффициент настрой-
ки операции 2

00000 ~ 65535 00001 ☆

151

152
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152

P3.2.34 Ввод A операции 3 Разряд тысяч 
Разряд сотен  
Разряд десятков 
Разряд единиц: выражает адрес 
ввода А операции 3
Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввода
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

P3.2.35 Ввод В операции 3 Разряд тысяч 
Разряд сотен  
Разряд десятков 
Разряд единиц: выражает адрес 
ввода В операции 3
Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввода
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

P3.2.36 Коэффициент настрой-
ки операции 3

0000 ~ 65535 00001 ☆

P3.2.37 Ввод A операции 4 Разряд тысяч 
Разряд сотен  
Разряд десятков 
Разряд единиц: выражает адрес 
ввода А операции 3
Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввода
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

P3.2.38 Ввод B операции 4 Разряд тысяч 
Разряд сотен 
Разряд десятков 
Разряд единиц: выражает адрес 
ввода А операции 3
Разряд десятков тысяч: выражает 
режим операции ввода
0: Ввод как операция без знакового 
числа
1: Ввод как операция относитель-
ного числа

00000 ☆

152

P3.2.39 Коэффициент настрой-
ки операции 4

00000 ~ 65535 00001 ☆
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5.5 Группа Р4 контроля PID и функций связи

Функци-
ональный 
код

Название Задаваемые пределы

Группа P4.0: Группа управления PID

P4.0.00 Источник данной PID 0: Цифровая данная (Р4.0.01)
1: Задается клавиатурным потен-
циометром
2: Задается с внешней клеммы VF1
3: Задается с внешней клеммы VF2
4: Задается импульсом (D16)
5: Задается интерфейсом связи
6: Задается клеммой многоступен-
чатой команды
7: Задается упрощенным PLC
8: Результат операции 1
9: Результат операции 2
10: Результат операции 3
11: Результат операции 4

00 ☆

153

P4.0.01 Данная численного 
значения PID

000.0% ~ 100.0% 050.0 ☆

154

P4.0.02 Источник обратной 
связи PID 

0: Задается с внешней клеммы VF1
1: Задается с внешней клеммы VF2
2: VF1-VF2
3: VF1+VF2
4: Задается импульсом (DI6)
5: Задается интерфейсом связи
6: MAX [VF1, VF2]
7: MIN [VF1, VF2]
8: Переключение выше клеммы 
многоступенчатой команды
9: Результат операции 1
10: Результат операции 2
11: Результат операции 3
12: Результат операции 4

00 ☆

Заводская 
установка

Предел 
изменений

Ссылоч-
ная 
страница
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P4.0.03 Направление сра-ба
тывания PID

0: Прямое срабатывание
1: Обратное срабатывание

0 ☆ 155

P4.0.04 PID задает диапазон 
обратной связи

00000 ~ 65535 01000 ☆

156

P4.0.05 Пропорциональное 
усиление KP1

000.0 ~ 100.0 020.0 ☆

P4.0.06 Суммарное время TI1 00.01 с ~ 10.00 с 02.00 ☆

P4.0.07 Время дифференци-
рования TD1

00.000 с ~ 10.000 с 00.000 ☆

P4.0.08 Предел отклонения 
PID

000.0% ~ 100.0% 000.0

P4.0.09 Время фильтра волн 
обратной связи PID

00.00 с ~ 60.00 с 00.00

157

P4.0.10 Пропорциональное 
усиление KP2

000.0 ~ 100.0 020.0

P4.0.11 Суммарное время TI2 00.01 с ~ 10.00 с 02.00

P4.0.12 Время дифференци-
рования TD2

00.000 с ~ 10.000 с 00.000

P4.0.13 Условия переключе-
ния PID

0: Не переключается
1: Переключается за счет клеммы
2: Переключается в соответствии с 
отклонением

0 ☆

P4.0.14 Отклонение 1 пере-
ключения PID

000.0% ~ P4.0.15 020.0 ☆

P4.0.15 Отклонение 2 пере-
ключения PID

P4.0.14 ~ 100.0% 080.0 ☆

P4.0.16 Начальное значение 
PID

000.0% ~1 00.0% 000.0 ☆

P4.0.17 Время выдержки на-
чального значения 
PID

000.00 ~ 650.00 с 000.00 ☆

P4.0.18 Контроль потерь об-
ратной связи PID

000.0%: Не определяет потери об-
ратной связи
000.1% ~ 100.0%

000.00 ☆

158
P4.0.19 Время выявления по-

терь обратной связи 
PID

00.0 с ~ 20.0 с 00.0 ☆

P4.0.20 Операция прекращ-е
ния работы PID

0: Невыполнение операции
1: Выполнение операции

0 ☆

Группа P4.1: Группа связи

P4.1.00 Скорость передачи 
данных в битах

Разряд единиц: скорость передачи 
данных в битах MODBUS 
0: 1200 
1: 2400 
2: 4800 
3: 9600 
4: 19200 
5: 38400 
6: 57600

3 ☆

145

157
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P4.1.01 Формат данных 0: Без калибровки (8-N-2) 
1: Проверка по четности (8-E-1) 
2: Проверка по нечетности (8-O-1) 
3: Без калибровки (8-N-1)

0 ☆

159

P4.1.02 Адрес устройства 000:Широковещательный адрес 
001 ~ 249

001 ☆

P4.1.03 Задержка ответа 00 ~ 20 мс 02 ☆

P4.1.04 Время истечения ожи-
дания связи

00.0 (не действует)
00.1 с ~ 60.0 с

00.0 ☆

P4.1.05 Формат передачи дан-
ных

Разряд единиц: формат данных 
MODBUS 
0: режим ASCII (зарезервировано) 
1: режим RTU

01 ☆

P4.1.06 Передача данных 
MODBUS

0: Ответ
1: Без ответа

0

P4.1.07 0Устранение 
ошибки связи

0: Пропустить
1: Выключение
2: Ошибка связи

☆

☆
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5.6  Группа Р5 отображение панели управления

Группа P5.0: Базовая группа

P5.0.00 Задание функций кла-
виши ФУНКЦ. пане-
ли управления

0: Не действует
1: Прямое вращение в толчковом 
режиме
2: Реверсивное вращение в толч-
ковом режиме
3: Переключение прямого и обрат-
ного вращения

1 ★

159-160

P5.0.01 Функция прекращ-е
ния работы - клавиша 
СТОП панели управ-
ления

0: Действует только в режиме 
набора с клавиатуры
1: Действует в любом режи-
ме 

1 ☆

P5.0.02 Параметр 1 отображе-
ния значений панели 
управления

H.0001 ~ H.FFFF
Bit 00: Рабочая частота (Гц)
Bit 01: Заданная частота (Гц)
Bit 02: Выходной ток (А)
Bit 03: Выходное напряжение (В)
Bit 04: Напряжение на шине (В)
Bit 05: Выходной крутящий мо-
мент (%)
Bit 06: Выходная мощность (кВт)
Bit 07: Состояние входной клеммы
Bit 08: Состояние выходной клеммы
Bit 09: Напряжение VF1 (В)
Bit 10: Напряжение VF2 (В)
Bit 11: Отображаемое значение, 
определяемое пользователем
Bit 12: Фактическое значение счета
Bit 13: Фактическое значение длины
Bit 14: Заданная PID
Bit 15: Обратная связь PID

H.0000 ☆

P5.0.03 Параметр 2 отображе-
ния значений панели 
управления

H.0000 ~ H.FFFF
Bit 00: Частота импульса (0.01кГц)
Bit 01: Скорость обратной связи (Гц)
Bit 02: Этап PLC
Bit 03: Напряжение перед корректи-
ровкой VF1 (В)
Bit 04: Напряжение перед корректи-
ровкой VF2 (В)
Bit 05: Линейная скорость

Н001F ☆

Bit 06: Текущее время подачи пита-
ния (мин.)
Bit 07: Текущее время работы (мин.)
Bit 08: Оставшееся время работы 
(мин.)

160

Функцион- 
альный код Название  Задаваемые пределы

Заводская 
установка

Предел 
измене-
ний

Ссылоч-
ная 
страница
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Bit 09: Частота источника частоты 
А (Гц)
Bit 10: Частота источника частоты 
В (Гц)
Bit 11: Заданное значение связи (Гц)
Bit 12: Частота импульса (Гц)
Bit 13: Скорость обратной связи дат-
чика  (Гц.)
Bit 14: Фактическое значение рас-
стояния
Bit 15: Пользовательское резервное 
значение наблюдения 1

160

P5.0.04 Время автоматиче-
ского переключения 
значений панели 
управления

000.0: Не переключается
000.1 с ~ 100.0 с

000.0 ☆

P5.0.05 Параметры отобра-
жения прекращения 
работы панели управ-
ления

H.0001 ~ H.FFFF
Bit00: Заданная частота (Гц)
Bit01: Напряжение шины (В)
Bit02: Состояние входной клеммы
Bit03: Состояние выходной клем-
мы
Bit04: Напряжение VF1 (В)
Bit05: Напряжение VF2 (В)
Bit06: Фактическое значение счета
Bit07: Фактическое значение длины
Bit08: Этап PLC
Bit09: Отображаемое значение, 
определенное пользователем
Bit10: Заданная PID
Bit11: Обратная связь PID
Bit12: Частота импульса (Гц)
Bit13: Пользовательское резервное 
значение наблюдения 1 
Bit14: Резерв
Bit15: Резерв

H.0033 ☆

161

P5.0.06 Отображение 1-й 
строки дисплея во 
время работы

0000 ~ 9399 9001 ☆

162P5.0.07 Отображение 2-й 
строки дисплея во 
время работы

0000 ~ 9399 9000 ☆

P5.0.08 Отображение 3-й 
строки дисплея во 
время работы

0000 ~ 9399 9002 ☆

160
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162-163

163
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164

165

166

166

166

Пользовательский 
пароль
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Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые пределы

167

167

Заводская 
установка

Предел 
измене-
ний

Ссылоч-
ная 
страница
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Функцион- 
альный код Название  Задаваемые 

пределы

167

167-168

Заводская 
установка

Предел 
измене-
ний

Ссылоч-
ная 
страница
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169

169

170

170

Заводская 
установка

Ссылоч-
ная 
страница
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171

171

172
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172-173

174

174

175

175

Заводская 
установка

Предел 
измене-
ний

Ссыло-
чная 
страни-
ца
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175

177
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176

176

177

178



Код 
функции Имя функции Описание 

Единица 
измерения 

Выходная частота при работе 
преобразователя частоты

0,01 ГцР9.0.00 Рабочая частота

Р9.0.01 Заданная частота Заданная частота преобразователя 
частоты

0,01 Гц

Р9.0.02 Выходной ток
Выходной ток при работе 
преобразователя частоты

0,01 А

P9.0.03 Выходное напряжение
Выходной ток при работе 
преобразователя частоты

1В

P9.0.04 Напряжение шины Напряжение на шине постоянного тока 
преобразователя частоты

0,1 В

P9.0.05 Выходной крутящий 
момент

Когда преобразователь частоты 
работает, выходной крутящий момент 
представляет собой процент от 
номинального крутящего момента 
двигателя.

0,1%

P9.0.06 Выходная мощность Выходная мощность при работе 
преобразователя частоты

0,1 кВт

P9.0.07 Состояние входной 
клеммы

Проверьте, имеет ли входная клемма 
входной сигнал

P9.0.08 Состояние выходной 
клеммы

Проверьте, имеет ли выходная клемма 
выходной сигнал

P9.0.08 Состояние выходной 
клеммы

Проверьте, имеет ли выходная клемма 
выходной сигнал

P9.0.09 Напряжение VF1 Проверьте напряжение между VF1 
и GND

0,01 В

P9.0.10 Напряжение VF2  Проверьте напряжение между VF2 и 
GND

0,01 В

P9.0.11 Отображаемое значение 
установленное 
пользователем 

Коэффициент отображения P5.0.15 и 
значение после преобразования разряда 
десятков P5.0.16 посредством 
пользовательской настройки

78

P9.0.12 Фактическое значение счета Просмотр фактического значения счета 
преобразователя частоты для 
функции счета

1

178



Просмотр фактического значения 
счетчика преобразователя частоты 
для функции фиксированной длины

1 мP9.0.13 Фактическое значение длины

P9.0.14 Заданная PID Произведение опорного значения ПИД-
регулятора и величины обратной 
связи опорного ПИД-регулятора

P9.0.15 Обратная связь PID Произведение значения обратной связи 
ПИД-регулятора и опорного диапазона 
обратной связи ПИД-регулятора

P9.0.16 Частота импульса Просмотр частоты импульсного входа 0,01 КГЦ 

P9.0.17 Скорость обратной связи Фактическая выходная частота при 
работе преобразователя частоты

0,1 Гц

P9.0.19 Напряжение перед 
корректировкой VF1

Напряжение между VF1 и GND 
до коррекции VF1

0,001 В

P9.0.20 Напряжение перед 
корректировкой Vf2

Напряжение между VF2 и GND 
до коррекции VF2

P9.0.21 Линейная скорость Скорость линии выборки импульса DI6 
равна количеству импульсов в 
минуту/на метр

P9.0.22 Текущее время 
подключения питания

Длительность текущего времени 
включения

P9.0.23 Текущее время работы Продолжительность текущего времени 
работы

P9.0.24 Оставшееся время работы  Остаточное время работы в функции 
синхронизации P3.1.00

P9.0.25 Частота источника частоты 
A

Просмотр частоты, заданной частотой 
A

79

P9.0.26 Частота источника частоты 
B

Просмотр частоты, заданной частотой 
B

0,01 Гц

P9.0.18 Этап PLC Показать, на каком этапе работает PLC 1

0,001 В

/ М в

1 М в

1 М в

1 М в

0,01 Гц

P9.0.27 Заданное значение связи Значение, установленное 
соответствующим коммуникационным 
адресом A001, представляет собой 
процент от самой высокой частоты

%

P9.0.28 Частота импульса Просмотр частоты импульсного входа 1 Гц

P9.0.29 Скорость обратной связи 
энкодера

Фактическая рабочая частота двигателя 
по обратной связи энкодера

0,01 Гц

P9.0.30 Фактическое значение 
расстояния

Просмотр фактического значения 
расстояния значения расстояния 
преобразователя частоты

P9.0.31 ~
P9.0.45

Резерв

P9.0.46 Результат операции 1 Проверить значение результата 
операции 1

P9.0.47 Результат операции 2 Проверить значение результата 
операции 2



Проверить значение результата 
операции 4

P9.0.49 Результат операции 4

P9.0.50 Пользовательское резервное 
значение мониторинга 1

Проверьте значение специальной 
функции пользователя

P9.0.51 Пользовательское резервное 
значение мониторинга 2

Проверьте значение специальной 
функции пользователя

P9.0.52 Пользовательское резервное 
значение мониторинга 3

Проверьте значение специальной 
функции пользователя 

P9.0.53 Пользовательское резервное 
значение мониторинга 4

Проверьте значение специальной 
функции пользователя

Проверить значение результата 
операции 3

P9.0.48 Результат операции 3

P9.0.54 Пользовательское резервное 
значение мониторинга 5

Проверьте значение специальной 
функции пользователя

80
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Код функции Имя функции Настройка области 
действия

0 : Управление V/ F
1 : Векторное управление 
разомкнутого контура
2 : Векторное управление 
замкнутого контура 
(недоступен для VR60)
3 : Автоматический 
выбор 0 или 1 
(эта функция недоступна, 
если ей нельзя задать 
значение 3)

Установите значение по 
умолчанию в соответст-
вии с версией 
программного 
обеспечения

3: Автоматический выбор 0 или 1 

« не используется»
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Заводская установка

0: Запуск с частотой 
нижнего предела
1: Останов
2: Запуск на нулевой 
скорости
3: Режим ожидания 
(эта функция недоступна, 
если ей нельзя задать 
значение 3)

3: Режим ожидания (эта функция недоступна, если ей нельзя задать значение 3)
Преобразователь частоты перейдет в режим ожидания, если заданная частота ниже частоты 
нижнего предела, или перейдет в рабочий режим, если он выше частоты нижнего предела.

Заводская установка

Функциональный код Название  Задаваемые пределы

Функциональный код Название  Задаваемые пределы

HF

UF

LF

HF

-LF

-HF

-UF

-UF

Выходная частота

HF: Максимальная частота
UF: Верхняя предельная частота
LF: Нижняя предельная частота

Команда выбора частоты
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Если это синхронный двигат -
ель, режим управления устана-
вливается на векторное 
управление с обратной 
связью (т. е. P0.0.02=2) 

Заводская установкаФункциональный код Название  Задаваемые пределы

Выходная частота

Базовая частота для разгона
и замедления

Заданая частота

Время 

Фактическое время разгона

Время разгона

Фактическое время замедления

Время замедления
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Заводская установкаФункциональный код Название  Задаваемые пределы
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0: Бездействие
1: Статическое распознава -
ние
2: Полное распознавание
11: Распознавание синхрон -
ного двигателя под нагрузкой
12: Распознавание синхрон - 
ного двигателя без нагрузки

Заводская установкаФункциональный код Название  Задаваемые пределы
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Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые пределы

Функцион- 
альный код 

Название  Задаваемые 
пределы
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Функцион- 
альный код Название  Задаваемые пределы

Источник 
частоты
верхнего 
предела
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Функциональный код Название  Задаваемые пределы

Функциональный код Название  Задаваемые пределы

Функциональный код Название  Задаваемые пределы
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Функциональный код Название  Задаваемые пределы

Функциональный код Название  Задаваемые пределы

Функциональный код Название  Задаваемые пределы
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Функциона-
льный код 

Название  Задаваемые пределы

Функциональный код Название  Задаваемые пределы
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Функциональный код Название  Задаваемые пределы

Выходная частота

Установленная частота

Номинальная частота

Время работы

разгона и замедления соответствует показанному ниже:
2t = (4/9*(установленная частота / номинальная частота) + 5

 

Номинальная частота

Время работы

Выходная частота
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½ диапазона частоты скачка

½ диапазона частоты скачка

½ диапазона частоты скачка

½ диапазона частоты скачка

93

Выходная частота

Опорная частота

Частота скачка 1

Частота скачка 2

Диапазон ½ частоты скачка
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00,001 ～ 65,535WP0.1.30 Сопротивление статора 
синхронного двигателя

P0.1.31
Обратный электрический 
потенциал синхронного 
двигателя

0000,0 В ~ 6553,5 В

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

Тип аппарата

Тип аппарата

Вышеуказанные параметры являются внутренними параметрами синхронного двигателя. Если 
двигатель, работающий с преобразователем частоты, является синхронным, требуется, чтобы 
значение P0.1.30~P0.1.31 было очень близко к внутренним параметрам двигателя. Чем они 
точнее, тем больше точность значения и тем выше производительность векторного управления. 
П а р а м е т р ы  д в и г а т е л я  о п р е д е л я ю т с я  ф у н к ц и о н а л ь н ы м  ко д о м  P 0 . 0 . 2 4 . 
Если идентификация не может быть выполнена на месте в соответствии с параметрами, 
предоставленными производителем двигателя, необходимо ввести их в указанный выше 
соответствующий функциональный код. 

000,00 Гц ~ макс. частотаР0.1 . 3 5 Частота переключения 
времени торможения 2 
и времени торможения 3

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

00 0,00

Приведенный выше функциональный код используется для установки частоты переключения 
между временем торможения 2 и 3; время торможения 3 будет использоваться, если рабочая 
частота преобразователя частоты ниже установленного значения этого функционального кода; 
в противном случае будет использоваться время торможения 2.

000,00~ 655,35 мГнP0.1.37 Индуктивность оси D 
синхронного двигателя

P0.1.38
Индуктивность оси Q 
синхронного двигателя

000,00~ 655,35 мГн

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

Настраиваемый 
параметр

Настраиваемый 
параметр

Приведенные выше параметры являются внутренними параметрами синхронного двигателя; 
когда преобразователь частоты оснащен синхронным двигателем, значение P0.1.37 ~ P0.1.38 
должно быть близко к собственным параметрам двигателя, и тогда эффективность управления 
будет улучшаться вместе с увеличением точности параметра. Параметры двигателя можно 
определить с помощью функционального кода P0.0.24 . Если идентификация не требуется, 
введите параметры, предоставленные производителем двигателя, в функциональные коды 
выше.

10 0,0% ~ 200,0 %P0.1.39 Максимальный выходной 
ток преобразователя частоты

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

180,0

Когда синхронный двигатель находится под векторным управлением, макс. ток выходной 
линии; его крутящий момент и линейный ток соответственно ограничены параметрами P1.1.08 
и P0.1.39.
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Выбор метода слабого магнетизма синхронного двигателя: 
0: Отсутствие слабого магнетизма; 
целевая частота будет регулироваться автоматически на основе насыщения напряжения, чтобы 
избежать слабого магнетизма; 
Нормальный слабый магнетизм синхронного двигателя может быть реализован как методом 
ослабления потока 1, так и методом ослабления потока  2.

0,0%～ 300,0 %P0.1.41 Максимальный ток 
ослабления потока

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

110,0

Когда синхронный двигатель находится под слабым магнитным полем, макс. ток возбуждения 
будет ограничен в зависимости от процента номинального тока двигателя. Это может привести 
к размагничиванию двигателя при слишком высокой скорости или невозможности достижения 
заданной частоты при слишком низкой скорости.

Этот функциональный код может управлять синхронным двигателем и регулировать 
коэффициент перемодуляции; как коэффициент использования напряжения, так и гармоника 
тока будут увеличиваться вместе с увеличением коэффициента перемодуляции.

Когда метод слабого магнетизма выбран как 0 и 1, скорость регулировки может увеличиться, и 
могут возникнуть колебания, когда параметр слабого магнетизма PI увеличивается; скорость 
регулировки может уменьшиться, и если параметр уменьшается, никаких изменений не 
требуется.

0: Отсутствие слабого магнетизма 
1: Метод ослабления потока 1
2: Метод ослабления потока 2

P0.1.40 Метод ослабления потока

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

1

100% ~ 120%P0.1.42 Коэффициент 
перемодуляции

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

110,0

0%～100%P0.1.43 Запас по напряжению

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

5

Рассчитайте коэффициент макс. выходного напряжения, и выходное напряжение будет 
уменьшаться вместе с увеличением запаса по напряжению.

0～50P0.1.44 Коэффициент 
пропорциональности 
ослабления потока

P0.1.45 Интегральный коэффициент 
ослабления потока

0～50

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

0

5
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Когда выбрано управление SVC, выберите 0, чтобы определить угол магнитного полюса перед 
запуском; выберите 1, чтобы определить первый запуск после включения питания; выберите 2, 
чтобы пропустить идентификацию. Когда выбрано управление FVC и кодировщик не 
абсолютных значений (энкодер ABZ) используется в первый раз после включения питания, 
выберите 0 или 1, чтобы идентифицировать при первом запуске после включения питания, или 
выберите 2, чтобы пропустить идентификацию; если используется кодировщик абсолютных 
значений (поворотный трансформатор, UVW-кодировщик), этот код функции станет 
недействительным.

30% ~ 150%P0.1.49 Идентификационный ток 
положения магнитного 
полюса

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

80

Этот функциональный код может изменить идентифицированный ток в положении магнитного 
полюса синхронного двигателя; идентифицированный ток и звук будут увеличиваться вместе с 
увеличением коэффициента; или идентификация может быть неточной, если коэффициент 
слишком низкий.

Этот функциональный код может управлять точкой частоты несущей волны P0.1.55 и P1.0.22 на 
основе процента от номинальной частоты двигателя.

0: Идентификация перед каждым 
запуском
1: Идентификация перед первым 
запуском
2: Не активно

P0.1.48 Метод определения 
положения магнитного 
полюса перед работой

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

1

0,5-макс. несущая волнаP0.1.52 Низкоскоростная несущая 
волна для векторного 
управления синхронным 
двигателем с разомкнутым 
контуром

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

1,5

Установите несущую волну на низкой скорости синхронного двигателя; электромагнитный 
звук может усиливаться, когда несущая волна уменьшается, или это может привести к низкой 
скорости и плохому управлению, если несущая волна слишком высока.

0%～100%P0.1.53 Частота коммутации 
низкоскоростной несущей 
волны вектора разомкнутого 
контура синхронного 
двигателя

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

50
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Этот функциональный код может установить процент увеличения тока возбуждения на низкой 
скорости; это может увеличить ток, если ток возбуждения слишком высок; в противном случае 
это может повлиять на стабильность работы на низкой скорости.

0～1000P0.1.55 Коэффициент фильтрации 
скорости

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

100

Этот функциональный код может установить параметр фильтрации обратной связи по 
скорости; при увеличении этого параметра фильтрация увеличится, но скорость отклика 
уменьшится; при уменьшении этого параметра фильтрация уменьшится, скорость отклика 
увеличится, но это может вызвать колебания.

0%～100%P0.1.54 Влияние текущей 
компенсации на  
компенсацию простоя

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

30

0,5-макс. несущая волнаP0.1.52 Низкоскоростная несущая 
волна для векторного 
управления синхронным 
двигателем с разомкнутым 
контуром

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

1,5

Этот функциональный код может установить параметр фильтрации обратной связи по 
скорости; при увеличении этого параметра фильтрация увеличится, но скорость отклика 
уменьшится; при уменьшении этого параметра фильтрация уменьшится, скорость отклика 
увеличится, но это может вызвать колебания.
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00,0% ( автоматическое 
увеличение крутящего момента )
00,1%~30,0%

В зависимости 
от оборудования

 

Выходное напряжение Многоточечная ломаная линия

Квадратичная характеристика 
напряжения / частоты (V/F) 1

Квадратичная характеристика 
напряжения / частоты (V/F) 3

Квадратичная 
характеристика 
напряжения / 
частоты (V/F) 2

Прямая линия

Выходная частота
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Заводская 
установка
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Параметр ПИ

Пропорциональное усиление контура управления скоростью 1
Время интегрирования отклонений скорости 1  

Пропорциональное усиление контура управления скоростью 2
Время интегрирования отклонений скорости 2

Частота переключения 1 Частота переключения 2

Рабочая частота

Заводская 
установка
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Примечание: P1.0.17 и P1.0.18 также могут обеспечить функцию подъема частотного 
преобразователя. Эта функция может улучшить нестабильность остановки. В процессе 
остановки преобразователь частоты замедляется до частоты, установленной параметром 
P1.0.17. После паузы в течение времени, установленного параметром P1.0.18, частотный 
преобразователь продолжает замедляться до полной остановки. Как правило, P1.0.17 
устанавливается на 0,05 Гц , а P1.0.18 устанавливается на 0,1 с.

Заводская 
установка



105



106

Время

4 мин

2 мин

1 мин

30с

10с

150% 200%

Кривая 1

Кривая 2

Кривая 3
Выходной
ток

Обратнозависимые кривые перегрузки
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Напряжение, %

100

P1.1.05

P1.1.03

P1.1.01

P1.1.00 P1.1.02 P1.1.04 Номинальная частота

Частота
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0: Цифровая данная (P1.1.08)
1: Задается с внешней клеммы VF1
2: Задается с внешней клеммы VF2
3: Задается клеммой многоступенчатой команды
4: Задается импульсом (DI6)
5: Задаётся интерфейсом
6: MIN (VF1, VF2)
7: MAX (ВФ1,ВФ2)
8: Результат операции 1
9: Результат операции 2
10: Резервный источник крутящего момента 1
11: Резервный источник крутящего момента 2
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10: Резервный источник крутящего момента 1
11: Резервный источник крутящего момента 2
Резервный источник крутящего момента 1 и резервный источник крутящего момента 2 
зарезервированы производителем в качестве источников частоты, которые будут 
использоваться в особых случаях в будущем, поэтому пользователи могут игнорировать их.

Заводская 
установка
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Группа P1.1： Группа расширения (предназначена для версии асинхронного двигателя 1.5x)

1～4P1.1 .20 Режим подавления 
колебаний V/F

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

1

Когда включен режим подавления колебаний V/F и двигатель начинает нестабильно работать 
будут реализованы различные методы подавления колебаний. увеличится, но это может 
вызвать колебания.
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0-10,0 сP1.1 .21 Время отклика компенсации 
скольжения V/F

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

0,5

Если P1.0.03 включен, этот функциональный код P1.1.21 может регулировать время отклика 
компенсации скольжения; отклик компенсации будет увеличиваться вместе с уменьшением 
времени. Уменьшите значение этого функционального кода при наличии колебаний. 
увеличится, но это может вызвать колебания.

0～200P1.1 .22 Усиление компенсации 
крутящего момента V/F

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

150

Этот функциональный код может улучшить компенсацию крутящего момента во время 
автоматического подъема крутящего момента (P1.0.01=0); при определении сопротивления 
статора модификация этого функционального кода не требуется. Это может привести к низкому 
компенсационному моменту, если этот функциональный код слишком мал, или к высокому 
компенсационному моменту, если этот функциональный код слишком высок. Предлагается, 
когда параметры распознаны, рекомендуется установить значение данного функционального 
кода как 150.

0-5,00 ГцP1.1 .23 Полоса пропускания с 
обратной связью по потоку

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

2.00

Когда вводится управление асинхронным двигателем, интенсивность магнитного потока в 
замкнутом контуре будет увеличиваться вместе с увеличением полосы пропускания 
магнитного потока в замкнутом контуре, что также может привести к колебаниям.

0～100 мсP1.1 .29 Скорость фильтрации 
векторного управления 
разомкнутого контура

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

15

Установить коэффициент скорость фильтрации векторного управления без обратной связи 
асинхронного двигателя; скорость отклика будет уменьшаться вместе с увеличением 
фильтрации, или скорость отклика будет увеличиваться вместе с уменьшением фильтрации, 
что также может привести к колебаниям.

100% ~ 120%P1.1 .30 Коэффициент 
перемодуляции

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

105

Установите макс. выходное напряжение векторного управления асинхронным двигателем; 
выходное напряжение будет увеличиваться вместе со значением, а также будет увеличиваться 
гармоника тока в слабом магнетизме.
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0-10,0 сP1.1 .32 Режим отклика векторного 
управления разомкнутого 
контура

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

0,5

В режиме отклика скорости векторного управления асинхронным двигателем без обратной 
связи скорость отклика будет увеличиваться вместе с увеличением заданного значения; в 
противном случае скорость отклика снизится. Увеличьте это значение, чтобы увеличить 
скорость отклика.

1～200P1.1 .34 Настройка коэффициента КР

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

100

Когда возникает колебания, уменьшайте параметр KP, используемый для идентификации 
параметра, на 20, пока колебания не прекратятся. Это может привести к неточной 
идентификации, если этот параметр слишком мал, или может привести к колебаниям и 
неправильной идентификации, если этот параметр слишком высок; как правило, регулировка 
не требуется.

1～200P1.1 .35 Настройка коэффициента KI

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

100

Когда возникают колебания, уменьшайте параметр KI, используемый для идентификации 
параметров, на 20, пока колебания не прекратятся. Это может привести к неточной 
идентификации, если этот параметр слишком мал, или может привести к колебаниям и 
неправильной идентификации, если этот параметр слишком высок; как правило, регулировка 
не требуется.

0～100 мсP1.1 .29 Скорость фильтрации 
векторного управления 
разомкнутого контура

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

15

Задаваемые 
пределы
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Заводская 
установка
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Заводская 
установка

Заводская 
установка
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Соответствующее 
значение выхода точки 
перегиба 1, характерис-
тики 3
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Установленный
соответствующий
входной сигнал 

P2.1.09

P2.1.07

P1.1.05

P2.1.04 P2.1.06 P2.1.08

VF

P2.1.12

P2.1.10

Заводская 
установка
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0.0с~3600.0сР2.1.32 Неэффективная задержка 
DI1 

Задаваемые пределы Функциона
-льный код

Название Заводская 
установка 

0000.0

0.0с~3600.0сР2.1.33 Неэффективная задержка 
DI2 

0000.0

0.0с~3600.0сР2.1.34 Неэффективная задержка 
DI3  

0000.0

Приведенный выше код функции используется для установки задержки времени реакции 
преобразователя частоты, когда сигналы DI1, DI2 и DI3 недействительны.
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Установленная частота

Наступление события при
обнаружении частотного
сигнала 

Выходная частота

Диапазон регистрации рабочей частоты

Диапазон регистрации рабочей частоты

Время

Время



135

FDT1

Наступление события при
обнаружении частотного
сигнала 

Выходная частота

Время

Время

Запаздывание частоты FDT1
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Выходная частота

Время

Время

Диапазон регистрации частоты

Диапазон регистрации частоты

Частота регистрации

Выходной сигнал регистрации 
частоты
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Время задержки обнаружения нулевого тока.

Уровень обнаружения нулевого тока

Сигнал обнаружения нулевого  

тока

Время

Время
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Время

Время

Выходной
ток

Ток регистрации 1

Сигнал регистрации тока 

Диапазон регистрации тока 1

Диапазон регистрации тока 1

Рабочий ток

Превышение предела 

выходного тока

Сигнал обнаружения 

превышения предела 

выходного тока

Время

Время
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149



150



151



152



153



154
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Параметры ПИД-управления

Параметры ПИД-управления 1

Параметры ПИД-управления 2

Отклонение ПИД-управления
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Выходная частота

Начальное значение сигнала 

ПИД-управления

Время удержания начального 
значения частоты ПИД-управления

Время
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0: Пропустить
1: Выключение
2: Ошибка связи

P4.1.07 Устранение ошибки 
связи

0
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15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Рабочая частота (Гц)
Заданая частота (Гц)

Выходной ток (А)
Выходное напряжение (В)

Напряжение на шине (В)
Выходной крутящий момент (%)
Выходная мощность (кВт)
Состояние входной клеммы
Состояние выходной клеммы
Напряжение VF1 (В)
Напряжение VF2 (В)

Отображаемое значение заданное пользователем

Фактическое значение счета
Фактическое значение длины (м)
Заданное значение PID
Обратная связь PID
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15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Заданная частота (Гц)
Напряжение шины (В)

Состояние входной клеммы
Состояние выходной клеммы

Напряжение VF1 (В)
Напряжение VF2 (В)
Фактическое значение счета
Фактическое значение длины
Этап PLC
Отображаемое значение, заданное пользователем
Заданное PID

Обратная связь PID

Частота импульса (Гц)
Пользовательское резервное значение 1
Резерв
Резерв

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Частота импульсы (кГц)
Скорость обратной связи (Гц)

Этап PLC (А)
Напряжение перед калибровкой VF1 (В)

Напряжение перед калибровкой VF2 (В)
Линейная скорость (м/мин.)
Текущее время подачи питания (мин)
Текущее время работы (мин)
Оставшееся время работы (мин)
Частота источника частоты А (Гц)
Частота источника частоты В (Гц)

Заданное значение связи (Гц)

Частота импульса (кГц)
Скорость обратной связи датчика (Гц)
Фактическое значение расстояния
Пользовательское резервное значение 1
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Оценка напряжения для задержки 

кратковременного действияНапряжение на 
шине постоянного 

тока

Оценка напряжения для задержки 
кратковременного действия

случае кратковременного 
прерывания

Рабочая частота

Рабочая частота

Процесс 
замедления

Процесс 
замед-
ления

Процесс 
разгона

Останов замедлением

Замедление

Время

Время

Время
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Потенциометр
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К1 К2 Команда

0 00
0 1

1 0
1 1

Стоп
Пуск
Реверс
Стоп

DI...x

DI...y

COM

K1

K2

К1 К2 Команда

0 00
0 1

1 0
1 1

Стоп

Пуск

Реверс

Стоп
DI...x

DI...y

COM

K1

K2
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DI...x

DI...y

COM

DI...n

0 Пуск

1

Реверс
Стоп

0
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DI...x

DI...y

COM

DI...n

0 Пуск
К

1

Команда
Стоп

K

Выходная частота

Установленная частота

Частота запуска

Команда 
запуска Время 

удержания
частоты 

запуска

Время разгона

 
Время
 

Р1.0.10=0  Прямой запуск

Заводское значение

 

Р1.0.12=00.00 Гц

Р1.0.13=000.0 с
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Торможение постоянным током

Выходная частота

Установленная частота

Команда 
запуска

Начальная скорость 
электродвигателя

 Время 

Время 
разгона

Автоматическое 
определение скорости

Р1.0.10=2 Запуск после торможения

Установленная частота

Начальная частота

Команда 
запуска

Время 
разгона

 
Время

 

Время подачи 
постоянного 

тока

Время 
удержания 
частоты 
запуска

Выходная частота

Р1.0.14=000 %

Р1.0.15=000.0 с

Заводское значение
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Выходная частота

Установленная частота

 Останов по инерции

 Снижение скорости по инерции

Время

Команда останова

Выходная частота

Установленная частота

Начальная частота  
торможения 
постоянным током 
при останове

Время замедления
Команда на останов

Время

Останов 
замедлением

Время ожидания 
торможения 
постоянным 
током при 
останове

Заводское значение

Время торможения 
постоянным током

Нет 
выходного 

сигнала

Р1.0.17=0 Гц
Р1.0.18=0 с
Р1.0.19=0 %

Р1.0.20=0 с

Р1.0.16=0

Р1.0.17

Р1.0.16=1



187



188

К
н

оп
ки

 ▼
▲

 п
ан

ели
 уп

равлен
и

я
д

ля п
овы

ш
ен

и
я и

 п
он

и
ж

ен
и

я 
ч

астоты
 и

ли
 клем

м
а В

В
Е

Р
Х

/В
Н

И
З

д
ля п

овы
ш

ен
и

я и
 п

он
и

ж
ен

и
я 

ч
астоты

У
д

ерж
ан

и
е 

со
стоян

и
я 

вы
клю

ч
ен

и
я 

п
и

тан
и

я
П

отен
ц

и
ом

етр 
п

ан
ели

 
уп

равлен
и

я

К
р

и
вая 1

К
р

и
вая 2

К
р

и
вая 3

К
р

и
вая 4

И
м

п
ульсн

ы
й

 
вход

н
ой

 си
гн

ал 
н

а клем
м

е D
I6

Ф
ун

кц
и

он
альн

ы
й

 
п

арам
етр груп

п
ы

 P
4

Х
о

ст-ком
п

ью
тер

К
ом

м
ун

и
кац

и
он

н
ы

й
 

кан
ал R

S
-485

В
строен

н
ы

й
 м

од
уль вы

ч
и

слен
и

й

К
н

оп
ки

 
 п

ан
ели

 уп
равлен

и
я

▼
▲

д
ля п

овы
ш

ен
и

я и
 п

он
и

ж
ен

и
я 

ч
астоты

 и
ли

 клем
м

а В
В

Е
Р

Х
/В

Н
И

З
д

ля п
овы

ш
ен

и
я и

 п
он

и
ж

ен
и

я 
ч

астоты
У

д
ерж

ан
и

е 
со

стоян
и

я 
вы

клю
ч

ен
и

я 
п

и
тан

и
я

П
отен

ц
и

ом
етр 

п
ан

ели
 

уп
равлен

и
я

И
м

п
ульсн

ы
й

 вход
н

ой
 си

гн
ал н

а клем
м

е D
I6

Ф
ун

кц
и

он
альн

ы
й

 
п

арам
етр груп

п
ы

 P
4

Х
о

ст-ком
п

ью
тер

В
строен

н
ы

й
 м

од
уль вы

ч
и

слен
и

й

К
ом

м
ун

и
кац

и
он

н
ы

й
 

кан
ал R

S
-485

К
р

и
вая 1

К
р

и
вая 2

К
р

и
вая 3

К
р

и
вая 4

0: Н
астрой

ка с п
ан

ели
 уп

равлен
и

я 
(б

ез сохран
ен

и
я в п

ам
яти

 п
ри

 
вы

клю
ч

ен
и

и
 п

и
тан

и
я)

1: Н
астрой

ка с п
ан

ели
 уп

равлен
и

я 
(с сохран

ен
и

ем
 в п

ам
яти

 п
ри

 
вы

клю
ч

ен
и

и
 п

и
тан

и
я)

2: П
отен

ц
и

ом
етр п

ан
ели

 уп
равлен

и
я

3: В
н

еш
н

и
й

 си
гн

ал н
а клем

м
е V

F
1

4: В
н

еш
н

и
й

 си
гн

ал н
а клем

м
е V

F
2

5: И
м

п
ульсн

ы
й

 оп
орн

ы
й

 си
гн

ал н
а 

клем
м

е D
I6

6: К
лем

м
а м

ульти
п

лексн
ого 

уп
равлен

и
я

7: П
ро

стой
 П

Л
К

8: П
И

Д
-уп

равлен
и

е

9: О
п

орн
ы

й
 си

гн
ал 

ком
м

ун
и

кац
и

он
н

ого кан
ала

10 ~
 13: Р

езультат оп
ерац

и
и

0: Н
астрой

ка с  п
ан

ели
 уп

равлен
и

я 
(б

ез сохран
ен

и
я в п

ам
яти

 п
ри

 
вы

клю
ч

ен
и

и
 п

и
тан

и
я)

1: Н
астрой

ка с п
ан

ели
 уп

равлен
и

я (с 
сохран

ен
и

ем
 в п

ам
яти

 п
ри

 
вы

клю
ч

ен
и

и
 п

и
тан

и
я)

2: П
отен

ц
и

ом
етр п

ан
ели

 уп
равлен

и
я

3: В
н

еш
н

и
й

 си
гн

ал н
а клем

м
е V

F
1

5: И
м

п
ульсн

ы
й

 оп
орн

ы
й

 си
гн

ал н
а 

клем
м

е D
I6

6: К
лем

м
а м

ульти
п

лексн
ого 

уп
равлен

и
я

7: В
строен

н
ы

й
 П

Л
К

8: П
И

Д
-уп

равлен
и

е

9: О
п

орн
ы

й
 си

гн
ал 

ком
м

ун
и

кац
и

он
н

ого кан
ала

10 ~
 13: Р

езультат оп
ерац

и
и

И
сточ

н
и

к 
ч

астотн
ого 

си
гн

ала A

И
сточ

н
и

к 
ч

астотн
ого 

си
гн

ала B

Д
и

ап
азон

 
ч

астотР
езерв 

п
ро

и
звод

и
теля

Р
езерв 

п
ро

и
звод

и
теля

П
р

ед
ел 

ч
асто

ты

Ц
елевая 

ч
астота

0: Ч
асто

та А

1: Ч
асто

та В

2: Ч
асто

та А
+

В

3: Ч
асто

та А
-В

4: М
акс. зн

ач
. 

А
 и

 В

5: М
и

н
 зн

ач
. 

А
 и

 В

6: И
сточ

н
и

к 
резервн

. ч
асто

ты
 1

7: И
сточ

н
и

к 
р

езер
вн

. ч
астоты

 2

8. П
ереклю

ч
ен

и
е 

клем
м

ы
 м

еж
д

у 8 
п

ереч
и

слен
н

ы
м

и
 

ти
п

ам
и

4: В
н

еш
н

и
й

 си
гн

ал н
а клем

м
е V

F
2

Вм
А

Глава 7 Общее функционирование и применение 

Время 
работы таймера P3.1.02 

P3.1.01=0 

P3.1.01=1 Х P3.1.02 

Х P3.1.02 

P3.1.01=2

Источник задания
времени работы
P3.1.01 

Активация функции 
таймера времени 
работы P3.1.00

Достижение 
опорного времени
работы

Останов по инерции

Выход многофункциональной 
клеммы P2.0.28 ~ P2.0.32=0
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Комбинация сигналов
на клеммах 

Клеммы
многоступен- 

чатой
команды

P2.0.00-
P2.0.09-
9/10/11/
12

0 0 0 

0 

0 

0 0 1 

0 0 1 0 

1 1 0 1 

1 1 1 0 

1 1 1 1 

Частота 0:P3.0.03 

Частота 0:P3.0.05 

Частота 0:P3.0.07 

... ... 

Частота 13:P3.0.29 

Частота 14:P3.0.31 

Частота 15:P3.0.33 

Мак.частота 
P0.0.73 

Вариант 
частоты

P0.0.04=6 

P0.1.03
P0.0.08
P0.0.09 

Итоговая
частота

В
ы

хо
д

н
ы

е 
кл

ем
м

ы
 м

н
ог

о
ст

уп
ен

ч
ат

ой
 к

ом
ан

д
ы

 

Запуск 
преобразова-
теля частоты

Ступень 0 Ступень 1 Ступень 14 Ступень 15 Режим работы 
ПЛК

Запуск на частоте 
последней 

ступени

Повторный запуск
Перезапуск после 

выключения

Запуск после 
выключения

Непрерывно

Непрерывная работа N раз
Истина

Ложь Останов по 
инерции

P3.0.00=1
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Время работы 
таймера
P3.1.02

Входной сигнал 
VF1

(Процент 
диапазона)

Входной сигнал
Vf2

(Процент 
диапазона)

Источник 
задания 
времени 
работы 
Р3.1.01

Активация 
функции таймера 
времени работы

Р3.1.00

Достижение
опорного
времени 
работы

Останов по 
инерции

Выход 
многофункциональной 

клеммы
Р2.0.28~Р2.0.32=0
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Импульсы 
длины

Сброс длины

Вход импульсов 
длины

Достижение длины

Вход сброса длины

Всего импульсов длины/импульсов на метр 
(P3.1.10)

Сброс длины
P2.0.00~P2.0.09=31

Опорн.длина

P3.1.08

Фактическая
длина
P9.1.13

Достижение длины
Многофункциональная 

выходная клемма
(P2.0.28~P2.0.32=10)
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Импульсы 
счетчика

Сброс 
счетчика

Счетчик импульсов
Входная клемма,

Функция 28

Сброс счетчика
Р2.0.00~Р2.0.09=29

Опорн. значение 
счетчика
Р3.1.11

Факт. значение 
счетчика
Р9.0.12

Достижение опорного 
значения счетчика

Выход многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=8)

Достижение устан. значения 
счетчика
Выход 

многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=8)
Установл. знач-е 

счетчика
Р3.1.12

Импульсный вход 
счетчика

Вход сброса счетчика

Регистрация достижения 
опорного значения счетчика

Регистрация достижения 
установл. значения счетчика
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Счетчик 
импульсов

Сброс  
расстояния

Сигнал фазы A 
датчика положения

Импульс счетчика

Достижение 
устан. значения 1

Достижение 
устан. значения 2

Число импульсов расстояния/ 
Импульсов на . расстояния ед

( 3.1.15)P

Сброс расстояния
Р2.0.00~Р2.0.09=54

Устан. 
значение 1 
расстояния

Р3.1.13

Факт. значение
Р9.0.30

Устан. 
значение 2 
расстояния

Р3.1.14

Достижение устан. значения 
1 расстояния / Выход 

многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=56)

Достижение устан. значения 
2 расстояния / Выход 

многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=57)

Сигнал В фазы  
датчика положения
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Вход  1
(Сотни и десятки 

управляющего 
слова B)

Вход  2 (Десятки 
тысяч и тысячи 
управляющего 

слова B)

Логическая операция с 
сигналами входа 1 и 
входа 2 (единицы 
управляющего слова B)

Вход  2 (Десятки 
тысяч и тысячи 
управляющего

слова B)

Вход 
(упр.слово B)

Р3.2.06

Соответству-
ющий разряд 
кода P3.2.00 

равен 0

Соответству-
ющий разряд 
кода P3.2.00 

равен 1

Соответству-
ющий разряд 
кода P3.2.00 

равен 2

Время 
задержки 
(Р3.2.12-
Р3.2.21)

У
п

равлен
и

е п
ром

еж
уточ

н
ы

м
и

 реле зад
ерж

ки
3.2.00

Вход (десятки и единицы 
управляющего слова C.

 Функции 00-59 многофункциональной 
выходной клеммы)

Вариант 
действительного 

состояния 
(Р3.2.22)

Выходной сигнал 
(десятки и единицы 

управляющего слова C. 
Функции 00-59 

многофункциональной 
выходной клеммы) 

Выходной сигнал 
(функции 50-54 

многофункциональной 
выходной клеммы)
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Реле М5, символ А 

Реле М4, символ А 

Реле М3, символ В 

Реле М1, символ С

Реле М2, символ В

Реле М5, символ 1 

Реле М4, символ 0 
Не действует

Вход 2 - это DI2

Вход 1 - это DI3 «И» -Вход 1 и 2
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 Прямое вращение
(соответствует цифровым
клеммам ввода)

 

Нормальный сигнал реле M2

Инверсный сигнал реле M2

Время задержки 

соединения

Время задержки 

отключения
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Клемма запуска таймера
Функция клеммы 48 - 49

Клемма сброса таймера
Функция клеммы 50 - 51

Таймер 1 (единицы 
кода P3.2.23)

Таймер 2 (десятки  
кода P3.2.23)

Таймер 1 (сотни кода 
P3.2.23)

Таймер 2 (тысячи  
кода P3.2.23)

Запуск и останов 
отсчета таймера

Сброс 
таймера

Блок 
отсчета

Блок отсчета (Десятки 
тысяч кода P3.2.23)

У
п

р
авляю

-щ
ее сло

во
 вн

утрен
н

его тай
м

ера
Р

3
.2

.2
3

Время отсчета таймера 1 
достигает значения, 

установленного P3.2.24

Время отсчета таймера 2 
достигает значения, 

установленного P3.2.25

Время отсчета таймера 1 
достигает значения, 

установленного P3.2.24

Время отсчета таймера 2 
не достигает значения, 
установленного P3.2.25

Время отсчета таймера 1 
окончено 

(многофункциональная 
выходная клемма, функция 42)

Время отсчета таймера 2 
окончено 

(многофункциональная 
выходная клемма, функция 43)

Время отсчета таймера 1 
окончено, время таймера 2

не окончено 
(многофункциональная 

выходная клемма, функция 44)

Сигнал входной 
клеммы таймера

Сигнал клеммы 
сброса таймера

Сигнал достижения 
установленного времени таймера 1

Сигнал достижения 
установленного времени таймера 2

Время отсчета таймера 1 истекло, 
а время отсчета таймера 2

не истекло

Установленное время 
таймера 2

Установленное
время 

таймера 1
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Адрес входа A операции
P3.2.28, P3.2.31, P3.2.34, P3.2.37

Адрес входа B операции
P3.2.29, P3.2.32, P3.2.35, P3.2.38

Управление 
модулем 

вычислений
P3.2.26

Результат 
операции 

без 
настройки

Коэфф-т
установ. 
свойства 
операции
P3.2.27

Коэффициент 
настройки 
операции
P3.2.30, 
P3.2.33, 
P3.2.36, 
P3.2.39

Результат 
операции
P9.0.46, 
P9.0.47, 
P9.0.48, 
P9.0.49

Особые случаи выходного 
сигнала (источник настройки 

– результат операции)

Результат операции 2 больше 0 
(многофункциональная 
выходная клемма, функция 58)
Результат операции 2 больше 0 
(многофункциональная 
выходная клемма, функция 59)

Аналоговый выходной сигнал 
(соотв. результат операции 

настройки выходного сигнала)
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Опорный сигнал 
ПИД-управления

Вариант 
источника 
опорного 
сигнала

Направление 
действия 

ПИД-
управления

Р4.0.03

Предел 
отклонения

Р4.0.08

Отображение 
опорной 

величины

Отображение 
величины 
сигнала 

обратной связи

Условия 
переключения

Р4.0.13
Р4.0.14
Р4.0.15

Время фильтрования 
сигнала обратной связи

Параметр ПИД 1:
Проп. усиление P4.0.05
Время интегрирования 
P4.0.06
Время 
дифференцирования 
P4.0.07

Параметр ПИД 2:
Проп. усиление P4.0.10
Время интегрирования 
P4.0.11
Время 
дифференцирования 
P4.0.12

Свойство выхода 
ПИД-управления

Р4.2.05
Р4.2.06
Р4.2.07

Источник 
сигнала 

обратной связи

Вариант 
источника 
частоты

Р0.0.04=8

Наложение 
частоты
Р0.1.00
Р0.1.01
Р0.1.02

Двигатель 
привода

Цель 
управления

Обнаружение 
датчика

Сброс сигнала 
обратной связи
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Вобуляция Без вобуляции

Запуск 
преобразователя 
частоты в режиме 
вобуляции

Намоточный электродвигатель 
Вращение с равномерной 
линейной скоростью

Возвратно-поступательный 
механизм

Маятниковый 
электродвигатель



Выходная
частота

Центральная частота

Амплитуда

Изменение 
частоты

Амплитуда

Изменение 
частоты

Время 

разгона

Команда 
запуска

Цикл вобуляции

Время 
замедления

Время возрастания 
треугольной волны

Время снижения 
треугольной волны

 
 
 

Сигнал 1

Сигнал 2

Клеммы

Вариант источника сигнала

Величина 
опорного 
сигнала / 
Величина 
сигнала 

обратной 
связи

Прим.: использование кривой 
2 и кривой 4 аналогично 

предыд. описанию

(Кривая 1)

(Кривая 3)
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Выходная клемма FM 
(после коррекции)

Параметры для подачи на 
выход (перед коррекцией)
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T - время задержки сигнала 

Момент времени 
входного сигнала

Момент времени 
действия сигнала

Установка времени 
задержки



207

 

 

Хост-
компьютер

Настройка коммуникационного канала 
(в зависимости от реальных условий)

Коммуникационный 
протокол

П
ре

об
ра

зо
ва

те
ль

 
ч

ас
то

ты

Плата 
расширения 
для обмена 
данными*

Коммуникационная 
функция

Скорость обмена данными P4.1.00 
Формат данных P4.1.01 
Локальный формат P4.1.02 
Задержка отклика P4.1.03 
Тайм-аут коммуникационного канала P4.1.04 
Формат передачи данных P4.1.05

* серии MCI имеет встроенный MODBUS
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0 : Бездействие
1 : Статическое распознавание
2 : Полное распознавание
11: Распознавание синхронного 
двигателя под нагрузкой
12: Распознавание синхронного 
двигателя без нагрузки 
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11: Распознавание синхронного двигателя под нагрузкой
Когда нагрузка не может полностью отключена от синхронного двигателя, можно 
использовать этот режим. Перед проведением идентификации необходимо правильно 
установить значение параметра P P0.0.13~P0.0.18, P0.1.26, P0.1.27 и P0.1.34 . После 
завершения настройки и нажатия клавиши ПУСК преобразователь частоты запускает 
идентификацию синхронного двигателя с нагрузкой, завершение идентификации позволяет 
получить начальный угол положения синхронного двигателя, а начальный угол положения 
является необходимым условием для нормальной работы синхронного двигателя. поэтому 
при первом использовании синхронного двигателя необходимо провести идентификацию.

12: Распознавание синхронного двигателя без нагрузки
Когда нагрузка полностью отключается от синхронного двигателя, этот режим может быть 
выбран (если позволяют условия, попробуйте использовать этот режим, так как он имеет 
лучший эффект), такой режим может получить точные параметры двигателя, чтобы достичь 
лучших рабочих характеристик синхронного двигателя. Перед проведением идентификации 
необходимо правильно установить значения параметров 0.0.13~P0.0.18, P0.1.26, P0.1.27 и 
P0.1.34. 
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Источник 
питания 
3-380 В

Выключатель Преобразователь
частоты

Электродвигатель
L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

Запуск с терминала
управления D11

COM

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1

Для управления переключением
между насосами
сигналы с релейных выходов
подаются на два контактора

Многофункциональный
релейный выход Т2
Обычно данный выход
испльзуется для вывода ошибки
Функция выхода Т2 
задается параметром P2.0.30

х

х

L1 L2 L3

Дистанционный 
манометр

GND -10V R S T

COM D11 U WV

Насос 1 Насос 2

SA

T T

T
T

T2A T2B

H2

L1 L3

Блокировка

Управление дополнительным 
повышающим насосом

Клеммы релейного выхода Т2

Питание

Предохранитель 

Индикация питания

Выключатель

Насос №1 - частотное регулирование
кнопки ПУСК/СТОП

Насос №2 - прямой пуск
кнопки ПУСК/СТОП

Насос №2 - прямой пуск
кнопки «В РАБОТЕ»

Насос №2 - прямой пуск
блокировка запуска с клемм
релейного выхода Т2, перевод
в режим запуска с кнопки ПУСК
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Источник 

питания 

3-380 В

Выключатель Преобразователь

частоты
Электродвигатель

L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

Запуск с терминала

управления D11

COM

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«В РАБОТЕ»
Функция выхода Т1 задается
параметрами Р2.029

Многофункциональный
релейный выход Т2

+10V

P24V

COM

GND

GND

Управление дополнительным
повышающим насосом

х

L1 L2 L3

R S TCOM

U WV

Насос 1 Насос 2

T T

T2A T2B

H2

L1 L3

Клеммы релейного выхода Т2

Питание

Предохранитель 

Индикация питания

Выключатель

Кнопки ПУСК/СТОП

Насос №1 - индикация  
«В РАБОТЕ»

Насос №2 - индикация 
«В РАБОТЕ»

D11

Преобразователь частоты

КМ1 КМ2

FU1
H1

T1A T1B

х
H2

х

КМ1

КМ2
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Источник 

питания 

3-380 В

Выключатель Преобразователь

частоты
Электродвигатель

L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

Запуск с терминала

управления D11

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«В РАБОТЕ»
Функция выхода Т1 задается
параметрами Р2.029

Многофункциональный
релейный выход Т2

COM

По умолчанию данный выход 
используется для вывода
сигнала ошибок
Функция выхода Т2
задается параметрами 
Р2.0.30
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Один полный цикл 

Время работы 
в фазе 0 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время работы 
в фазе 1 

Общее время работы 

Один полный цикл 

Время работы 
в фазе 0 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время работы 
в фазе 1 

Общее время работы 
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Номинальная скорость вращения (частота вращения*100)
Настраиваемый коэффициент отображения = 

Коэффициент скорости 

Источник 
питания 
3-380 В

Выключатель Преобразователь
частоты

Электродвигатель

L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

D11

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«В РАБОТЕ»
Функция выхода Т1 задается
параметрами Р2.029

+10V

COM

GND

GND

D12

D13

По умолчанию данный выход 
используется для вывода
сигнала ошибок
Функция выхода Т2
задается параметрами 
Р2.0.30

Многофункциональный
релейный выход Т2
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P4.1.07 Устранение ошибки 
связи

0: Пропустить
1: Выключение
2: Ошибка связи
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Start bit 0

Старт бит

Stop bit Stop bit1 2 3 4 5 6 7

Бит данных Стоп бит Стоп бит

(8-Е-1, Р4.1.01=1)

Start bit 0

Старт бит

Even parity Stop bit1 2 3 4 5 6 7

Бит данных Контроль
четности

Стоп бит

(8-О-1, Р4.1.01=2)

Start bit 0

Старт бит

Odd parity Stop bit1 2 3 4 5 6 7

Бит данных Контроль
нечетности

Стоп бит

(8-N-1, Р4.1.01=3)

Start bit 0

Старт бит

Odd parity Stop bit1 2 3 4 5 6 7

Бит данных Контроль
нечетности

Стоп бит
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2 байта1 байт 1 байт 

Адрес 
функционального кода

Ведомая 
станция

Команда записи 06Н Контрольная
сумма 

Данные 

2 байта 2 байта

01Н 06Н 0005Н 1388Н 949DН

2 байта1 байт 1 байт 

Адрес 
функционального кода

Ведомая 
станция

Команда записи 06Н Контрольная
сумма 

Данные 

2 байта 2 байта

01Н 06Н 0005Н 1388Н 949DН
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2 байта1 байт 1 байт 

Начальный адрес
функционального кода

Ведомая 
станция

Команда записи 06Н Контрольная
сумма 

Данные 

2 байта 2 байта

01Н 03Н 9000Н 0003Н 28CВН

2 байта1 байт 1 байт 

Данные 1Ведомая 
станция

Команда 
записи 03Н

Данные 3Данные 2

2 байта 2 байта

01Н 03Н 0000Н

Контрольная
сумма

2 байта

0000Н 2175Н

2 байта1 байт 1 байт 

Метки ошибки 
чтения и записи

Ведомая 
станция

Команда записи 06Н Контрольная
сумма 

Тип ошибки 
чтения записи

2 байта 2 байта

01Н 03Н 0005Н 28DН

2 байта1 байт 1 байт 

Метки ошибки 
чтения и записи

Ведомая 
станция

Команда записи 03Н Контрольная
сумма 

Тип ошибки 
чтения записи

2 байта 2 байта

01Н 03Н 0005Н Е41DН
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37  Неисправность источника питания привода  

38  Короткое замыкание на выходе

40 Буферное сопротивление 
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Отображе-
ние неисп-
равностей
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Уровень S2: 400 В
Уровень Т4: 800 В

Уровень S2: 200 В
Уровень Т4: 350 В
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Err38 Короткое замыка - 
ние на выходе 

Пробой изоляции выходной 
линии, межфазное короткое 
замыкание

 Проверьте изоляцию выходной линии 
и двигателя.
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VR60-185
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Приложение 5 Плата расширения VR60-IO2-1

1. Профиль

Плата расширения VR60-IO2-1 используется для расширения серии VR60.

Плата расширения VR60-IO2-1VR60-IO2-1

Модель Название Пояснения 

2 дискретных входа (DI5～DI6)
1 выход с открытым коллектором (Y3)
1 реле Т2 (Т2A, Т2В)
SG+: клемма положительного сигнала связи 485
SG-: клемма отрицательного сигнала связи 485
Поддержка стандартного протокола MODBUS-RTU

2. Механический монтаж 

Устанавливайте плату расширения, только когда преобразователь частоты полностью обесточен.
Подключите плату расширения VR60-IO2-1 в порт платы расширения преобразователя частоты и закрепите 
ее винтом.

EM60-IO2-1

VR60-IO2-1 Способ установки VR60-IO2-1 Внешний вид

Приложение 6 Плата расширения EM60-IO2-2

1. Профиль

Плата расширения VR60-IO2-2 используется для расширения серии VR60

Плата расширения VR60-IO2-2VR60-IO2-2

Модель Название Пояснения 

1 выход с открытым коллектором (Y3)
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Приложение 7 Плата расширения EM60-IO2-3

1. Профиль

Плата расширения VR60-IO2-3 используется для расширения серии VR60.

Плата расширения VR60-IO2-3VR60-IO2-3

Модель Название Пояснения 

2 дискретных входа (DI5～DI6)

2. Механический монтаж 

Устанавливайте плату расширения, только когда преобразователь частоты полностью обесточен.
Подключите плату расширения VR60-IO2-2 в порт платы расширения преобразователя частоты и закрепите 
ее винтом.

EM60-IO2-2

VR60-IO2-1 Способ установки VR60-IO2-1 Внешний вид

2. Механический монтаж 

EM60-IO2-3

VR60-IO2-3 Способ установки VR60-IO2-3 Внешний вид

Устанавливайте плату расширения, только когда преобразователь частоты полностью обесточен.
Подключите плату расширения VR60-IO2-3 в порт платы расширения преобразователя частоты и закрепите 
ее винтом.
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Приложение 8 Плата расширения EM60-IO3-1

1. Профиль

Плата расширения VR60-IO3-1 используется для расширения серии VR60.

Плата расширения VR60-IO3-1VR60-IO3-1

Модель Название Пояснения 

2 дискретных входа (DI5 � DI6)
1 реле T2 (T 2A, T2B, T 2C)
SG+: клемма положительного сигнала связи 485
SG-: клемма отрицательного сигнала связи 485
Поддержка стандартного протокола MODBUS-RTU

2. Механический монтаж 

EM60-IO3-1

VR60-IO3-1 Способ установки VR60 -IO3-1 Внешний вид

Устанавливайте плату расширения, только когда преобразователь частоты полностью обесточен.
Подключите плату расширения VR60-IO3-1 в порт платы расширения преобразователя частоты и закрепите 
ее винтом

Приложение 9 Плата расширения EM60- IO 3–2

1. Профиль

Плата расширения VR60-IO3-2 используется для расширения серии VR60.

Плата расширения VR60-IO3-2VR60-IO3-2

Модель Название Пояснения 

1 реле  T2 (T 2A, T2B, T 2C)

2. Механический монтаж 

Устанавливайте плату расширения, только когда преобразователь частоты полностью обесточен.
Подключите плату расширения VR60-IO3-2 в порт платы расширения преобразователя частоты и закрепите 
ее винтом.
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EM60-IO3-2

VR60-IO3-2 Способ установки VR60 -IO3-2 Внешний вид

Приложение 10 Плата расширения EM60-IO4

1. Профиль

Плата расширения VR60-IO4 используется для расширения серии VR60.

Плата расширения VR60-IO4VR60-IO4

Модель Название Пояснения 

3 выхода открытый коллектор (Y1, Y2, Y3)

2. Механический монтаж 

Устанавливайте плату расширения, только когда преобразователь частоты полностью обесточен.
Подключите плату расширения VR60-IO4 в порт платы расширения преобразователя частоты и закрепите 
ее винтом.

EM60-IO4

VR60-IO4 Способ установки VR60 -IO4 Внешний вид
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