




1.3 Знак безопасности преобразователя частоты 7
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1.3      Знак безопасности преобразователя частоты

Для обеспечения безопасности эксплуатации и технического обслуживания 
оборудования, пожалуйста, соблюдайте маркировку безопасности на 
оборудовании и не повреждайте и не уничтожайте такую маркировку. 
Описание знака безопасности:

●  Обязательно ознакомьтесь с руководством перед установкой и запуском,
 чтобы избежать поражения электрическим током!

●  НЕ разбирайте крышку при включенном питании или в течение 15 минут 
после отключения питания!

●  НЕ выполняйте техническое обслуживание, проверку и подключение до 
тех пор, пока источник питания на стороне ввода/ вывода не будет отключен 
более чем на 15 минут и индикатор питания не погаснет полностью!
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Диапазон

Гц

крутящего крутящего
крутящего

60

5 2

крутящего момента

9



10
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T4 (трехфазный 380 В, 50/60 Гц) (15 кВт и ниже стандартного встроенного тормозного блока)

12



13
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ød

H H
1

W1

W
D

D1

Вход

Выход

Ввод 1/3 фазы
220/380В

Тормозной 
резистор

Электродвигатель
220/380В

Заземление

R S T

РB + U V W

VR100-004S2B

Модель
вес

1,2

ммкг

Для моделей 1 ~ 220В

VR100-0075S2B

VR100-015S2B

VR100-0075T4B

VR100-015T4B

VR100-022T4B
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D

D1
W

ødW1

H H
1

ød

W

W1 D1

D

HH
1

D1

D

55

HH
1

W1

W

Вход
Ввод 1/3 фазы

220/380В
Заземление

R S T

Выход
Электродвигатель

220/380В

РB + U V W
VR100-022S2B

Модель
вес

2

ммкг

1,2VR100-037T4B
Тормозной 
резистор

P PE R S T U V W PB

Тормозной резистор

Заземление

VR100-055/075T4B

Модель
вес

ммкг

180 165 280 265 197,5 185 5,54,1

Ввод 1/3 фазы
220/380В

Электродвигатель
220/380В

VR100-075/11T4B
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D 

ød

H H
1

W1

W

D 

ød

H H
1

W1

W

D 

ød

H H
1

W1

W
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ød

D
1

D
2

W2

W1W D

H

W2

W1

H

ød

D
1 D

H
1

W

W2

W1

H

ød

D
1 D

H
1

W
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ød

H
2

H
1

H

W1

W

D
1

D

ød
H

2

H
1

H

W1

W

D
1

D

ød

H
2

H
1

H

W1

W

D
1

D

VR180-075/055T4B

VR180-015T4B 2,6

VR180-022T4B

Модель
ммкг

вес d

130 120 180 170 154 148 85 5

Заземление

Тормозной резистор

Ввод 1/3 фазы
220/380

Электродвигатель
220/380

Заземление

Тормозной резистор

Ввод 1/3 фазы
220/380

Электродвигатель
220/380

VR180-037/055T4B

VR180-055T4B
2,6 173

Модель
ммкг

вес d

Заземление

Тормозной резистор

Ввод 1/3 фазы
220/380

Электродвигатель
220/380

VR180-055/075T4B

VR180-015T4B 2,6

VR180-022T4B

Модель
ммкг

вес d

200 188 300 288 270 172 13 6
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ød

H
1H

W1

W

D

D1

D2

ød

H
1H

W1

W

D

D1

D2

ød

H
1H

W1

W

D

D1

D2

Тормозной модуль

Тормозной резистор

Заземление
Ввод 1/3 фазы

220/380В

Электродвигатель
220/380В 

VR180-11/15T4BL

VR180-15/18.5T4BL

VRL180-18.5/22T4

VRL180-22/30T4

VR180-30-37T4

Модель
кг

вес

11

13,8

15

мм

d

Заземление

VR180-37/45T4

Модель
ммкг

49624

d

265 256263

VR180-55/75T4

VR180-75/93T4

Модель
ммкг

вес

31

32

d

563 265 256 263

Тормозной модуль

VR180-45/55T4

Электродвигатель
220/380В 

Заземление

Тормозной модуль

Электродвигатель
220/380В 
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H

H
1

ød
W1

W

W

D
1

D
2

D
ød

D
1

D
2

W2

W1W D

H

H

H
1

ød
W1

W

W

D
1

D
2

D

Торм.модуль Дроссель пост.тока

Ввод 1/3 фазы
220/380В Электродвигатель

220/380В

VR180-93/110T4

VR180-110/132T4

VR180-132/160T4

VR180-160/185T4

VR180-185/200T4

Модель
ммкг

вес

57

92

d

VR180-200/220T4L

VR180-220T4L

VR180-250T4L

VR180-250/280T4L

VR180-280/315T4L

Модель
кг

вес

180

240

мм

d

VR180-315/355T4L

VR180-355/375T4L

VR180-375T4L

VR180-P400T4L

VR180-P500T4L

VR180-630T4L

Модель
ммкг

вес

500

520

d

520

Ввод 1/3 фазы
220/380В

Электродвигатель
220/380В

Ввод 1/3 фазы
220/380В Электродвигатель

220/380В

VR180-400T4L

VR180-500T4L
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22



23

Приток воздуха

Отток воздуха Отток воздуха

более
100 мм

более
100 мм

Отток 
воздуха

более 
150 мм

Приток 
воздуха

более 
150 мм
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Дополнительные 
и вспомогательные
устройства 

Пояснения

Неплавкий 
автоматический 
контактор 

Применяется для быстрого отключения аварийного 
тока частотного преобразователя и для 
предотвращения аварий источника питания, 
вызванных неисправностями частотного 
преобразователя о отходящих линий

Отключает главный источник питания при 
неисправностях частотного преобразователя, 
предотвращает повторный запуск после сбоя 
питания в сети  

Дроссель 
переменного тока

Используется для улучшения качества входного 
напряжения питания, снижает высокие гармоники
и импульсные помехи электродвигателя

Электромагнитный 
фильтр

Используется для сокращения радиопомех,
создаваемых частотным преобразователем

Используется в случае. когда тормозной момент 
не может отвечать требованиям, используется при 
больших инерционных нагрузках и многократном 
торможении или быстром останове. Серия VR100
имеет встроенный тормозной модуль. Серия VR180 
от 0,4 кВт до 15 кВт имеет встроенный тормозной 
модуль. Свыше 15 кВт тормозной модуль 
устанавливается отдельно

Используется для улучшения коэффициента 
мощности, сокращает скачки тока (в серии Vr100 
соединительные клеммы отсутствуют)

Электромагнитный 
фильтр

Используется для сокращения радиопомех,
создаваемых частотным преобразователем

Выходной дроссель Сглаживает гормонические токи. Используется для 
электродвигателя с длиной линии более 50 м 

 
Электромагнитный

контактор 

 

Тормозной модуль 

(BU)

Тормозной 

резистор

Дроссель 
постоянного 
тока

П
ре

об
ра

зо
ва

те
ль

 
ч

ас
то

ты

50/60Гц
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Вход R S T
Ввод 1/3 фазы

220/380В
Заземление

Опасно

Внимание! 

Выход PB U W
Электродвигатель

220/380В

V+
Тормозной 
резистор
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Выход PB PE R S T U V W PB 
Заземление Ввод 1/3 фазы

220/380В

Электродвигатель
220/380В

Тормозной резистор

_

Выход (P+) PE R S T U V W PB 
Заземление

Ввод 1/3 фазы
220/380В

Электродвигатель
220/380В

Тормозной резистор

_

Заземление
Ввод 1/3 фазы

220/380В
Электродвигатель

220/380В

Тормозной резистор

R S T U V W (PB) (P+) _( )

Тормозной
модуль

Электродвигатель
220/380ВЗаземление

Ввод 1/3 фазы
220/380В

R S T U V W(P+) _( )
Тормозной

модуль

Электродвигатель
220/380ВЗаземление

Ввод 1/3 фазы
220/380В

R S T U V W(P+) (P1) _( )
Тормозной

модуль

Электродвигатель
220/380В

Ввод 1/3 фазы
220/380В

R S T U V WP1_

Тормозной
модуль

P+ 

Электродвигатель
220/380ВЗаземление

Ввод 1/3 фазы
220/380В

R S T U V W
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S2 (однофазный 220 В)

Т4 (трехфазный 380В)

2.5
2.5

2.5
4.0

2.5
2.5
2.5
4.0
4.0

40

1.5

1.5
1.5

1.5
1.5
1.5

250
250

29



1.5

1.5
1.5

1.5
1.5
1.5
1.5

370 1.5

1.5
1.5

1.5
1.5
1.5

450
370

450

1000

1000 1000

VR100-500T4L 500 934 600 1.5 1600 1000 
VR100-630T4L 630 1206 600 1.5 1600 1600

30
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Переключатели и клеммы панели управления



Внимание: VR100 не имеет клеммы DI 1   

Многофункциональ
ный выход
реле Т2   

Внимание: VR100 не имеет клемм реле Т2

33



Внимание: VR100 не имеет клеммы FM 2   

Внимание: VR100 не имеет клеммы YO/FMP   

34
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P24V

D11

D12

П
ла

та
 у

п
ра

вл
ен

и
я 

п
ре

об
ра

зо
ва

те
ля

 ч
ас

то
ты

OP

K1

K2
Внешний 
источник 
питания 
10 - 30 В

Если применяется 
внешний источник 
питания, снимите
перемычку 
с клеммой OP 

P24V

OP

D11

D12

COM

K1

K2

Если применяется
встроенный источник 
питания 24В,
установите перемычку
с клеммой OP

П
ла

та
 у

п
ра

вл
ен

и
я 

п
ре

об
ра

зо
ва

те
ля

 ч
ас

то
ты P24V

OP

D11

D12

П
ла

та
 у

п
ра

вл
ен

и
я 

п
ре

об
ра

зо
ва

те
ля

 ч
ас

то
ты

K1

K2

Если применяется внешний 
источник питания, снимите
перемычку с клеммой OP 

Внешний 
источник 
питания 
10 - 20 В

P24V

OP

D11

D12

П
ла

та
 у

п
ра

вл
ен

и
я 

п
ре

об
ра

зо
ва

те
ля

 ч
ас

то
ты

COM

K1

K2

Если применяется 
встроенный источник 
питания 24 В, снимите 
перемычку между 
клеммами P24V и OP, 
установите перемычку
между клеммами COM 
и OP

P24V

OP

D11

COM

П
ла

та
 у

п
ра

вл
ен

и
я 

п
ре

об
ра

зо
ва

те
ля

 ч
ас

то
ты

Если применяется
встроенный источник 
питания 24В,
установите перемычку
с клеммой OP

VCC

OV

Сигнал

В
н

еш
н

и
й

 к
о
н

тр
ол

ле
р

NPN

П
ла

та
 у

п
ра

вл
ен

и
я 

п
ре

об
ра

зо
ва

те
ля

 ч
ас

то
ты

P24V

OP

D11

VCC

Сигнал

NPN

OV

Если применяется внешний 
источник питания, снимите
перемычку с клеммой OP 

В
н

еш
н

и
й

 к
он

тр
ол

ле
р

Внешний 
источник 
питания 
10 - 20 В
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VCC
P24W

OP

D11

COM
OV

PNP

Сигнал

VCC
P24W

OP

D11

COM
OV

PNP

Сигнал

Если применяется 
встроенный источник
питания 24 В, снимите
перемычку между P24V
и OP установите перемычку
между клеммами COM и ОР

Если применяется 
внешний источник питания,
снимите перемычку с клеммы 
ОР

Перемычка между клеммами
СОМ и ОР

Если применяется 
встроенный источник
питания 24 В, снимите
перемычку между P24V
и OP установите перемычку
между клеммами COM и ОР

Внешний 
источник 
питания
10~30В

Внешний 
источник 
питания
10~30В

Перемычка между клеммами
СОМ и ОР

Если применяется 
внешний источник питания,
снимите перемычку с клеммы 
ОР
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VCC
P24W

OP

D11

COM
OV

PNP

Сигнал

VCC
P24W

OP

D11

COM
OV

PNP

Сигнал

Если применяется 
встроенный источник
питания 24 В, снимите
перемычку между P24V
и OP установите перемычку
между клеммами COM и ОР

Если применяется 
внешний источник питания,
снимите перемычку с клеммы 
ОР

Внешний 
источник 
питания
10~30В

Если применяется 
встроенный источник
питания 24 В, снимите
перемычку между P24V
и OP установите перемычку
между клеммами COM и ОР

Если применяется 
внешний источник питания,
снимите перемычку с клеммы 
ОР

Внешний 
источник 
питания
10~30В
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8.8.8.8.8

ПУСК СТОП
СБРОС

Пуск

ПР

Настр. A

Гц

%

об/мин

В

Функц.ВВОДМЕНЮ

Индикация состояния работы

Ввод параметров

Меню 

Клавиша выбора значения

Кнопка ПУСКА

Кнопка останова/сброса

Отображение значений

Многофункциональная кнопка

Потенциометр 
регулировки частоты

Прокрутка отображения
данных, измерения положения
курсора при вводе данных



8.8.8.8.8

МЕНЮ
1

ВВОД
2

ПУСК

СТОП
8

7

Функц.
43

5 6

% об/мин

ПУСКПРВ A Гц

8.8.8.8.8

МЕНЮ
1

ВВОД
2

ПУСК

СТОП
8

7

Функц.
43

5 6

% об/мин

ПУСКПРВ A Гц

Индикация состояния работы

Ввод в меню параметров

Клавиши выбора
значенияфункции

Прокрутка отображения
данных, измерения положения
курсора при вводе данных

Кнопка ПУСКА

Кнопка останова/сброса

Потенциометр 
регулировки частоты

Многофункциональная кнопка

Отображение значений

59 мм

75 м
м

97 м
м

55 мм



В A Гц

8.8.8.8.8

ПускПр. Настр.
% об/мин

ВВОДМЕНЮ
1 2

Функц.
33

5 6

ПУСК
7

СТОП
СБРОС

8

В A Гц

8.8.8.8.8

ПускПр. Настр.
% об/мин

ВВОДМЕНЮ
1 2

Функц.
33

5 6

ПУСК
7

СТОП
СБРОС

8

Индикация состояния работы

Ввод в меню параметров

Клавиши выбора
значенияфункции

Прокрутка отображения
данных, измерения положения
курсора при вводе данных

Отображение значений

Потенциометр 
регулировки частоты

Кнопка ПУСКА

Многофункциональная кнопка

Кнопка останова/сброса

72 мм

117 м
м

136 м
м

68 мм



МЕНЮ ВВОД Функц.
1 2 3

4 5 6

ПУСКСТОП
7 8

МЕНЮ ВВОД Функц.
1 2 3

4 5 6

ПУСКСТОП
7 8

Рабочая частота: 50.00Hz
Опорная частота: 50.00Hz

Выходной ток: 20.0А
Выходное напряжение: 380V

Ввод в меню параметров

Клавиши выбора
значенияфункции

Кнопка ПУСКА
Кнопка останова/сброса

Многофункциональная кнопка

Индикатор ПУСКА

Ввод параметров

Отображение значений

Прокрутка отображения
данных, измерения положения
курсора при вводе данных

67 мм
97 м

м

105 м
м

59 мм

Рабочая частота: 50.00Hz
Опорная частота: 50.00Hz

Выходной ток: 20.0А
Выходное напряжение: 380V



МЕНЮ ВВОД Функц.

ПУСК
СТОП

СБРОС

МЕНЮ ВВОД Функц.

ПУСК
СТОП

СБРОС

1 2 3

4 5 6

Рабочая частота: 50.00Hz

Опорная частота: 50.00Hz

Выходной ток: 20.0А

Выходное напряжение: 380V

4-х строчное окно 
отображения параметров

Ввод параметров

Многофункциональная кнопка

Прокрутка отображения
данных, измерения положения
курсора при вводе данных

Индикатор ПУСКА

Кнопка ПУСКА

Кнопка останова/сброса

Клавиши выбора
значенияфункции

Ввод в меню параметров

Рабочая частота: 50.00Hz

Опорная частота: 50.00Hz

Выходной ток: 20.0А

Выходное напряжение: 380V

67 мм

97
 м

м

1
0

5 м
м

59 мм











0: Управление V/F
1: Векторное управление с разомкнутым 
контуром (SVC)
2: Векторное управление с замкнутым 
контуром (Недоступно для VR100)
3: Автоматический  выбор 0 или 1 (эта 
функция недоступна, если ее нельзя 
установить на 3)

Установите 
значение по 

умолчанию в 
соответствии с 

версией 
программного 
обеспечения

83

84

85

88



P0.0.25 Отображение режима 
управления (этот код функции 
не отображается, если P0.0.02 
не может быть установлен 
как 3)

0: Управление V/F
1: Векторное управление с разомкнутым 
контуром
2: Векторное управление с замкнутым 
контуром 
(Недоступно для VR100)

89-90

90-91
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92

95



Сопротивление статора 
синхронного двигателя

00,001   ~ 65,535 (мощность 
инвертора <75 кВт) 0,0001   
~ 6,5535 (мощность инвертора 
<75кВт)

Тип аппарата

P0.1.35       Частота переключения 
                   времени торможения 2 и 
                   времени торможения 3         

P0.1.36  Не используется

 000,00 Гц ~ макс. частота 0.00

98-99

99-100



Группа P0.1: Группа расширений (предназначена для версии синхронного двигателя 6.xx)

P0.1.37 Индуктивность оси D 
синхронного двигателя

~ 655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты ≤55 кВт)
0,01 мГн~655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты > 55 кВт)

Настраеваемый 
параметр

P0.1.38 Индуктивность оси Q 
синхронного двигателя

0,01 мГн~655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты ≤55 кВт)
0,01 мГн~655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты > 55 кВт)

Настраеваемый 
параметр

P0.1.39 Максимальный выходной 
ток преобразователя 
частоты

100,0%~200,0% 180,0

P0.1.40 Метод ослабления потока 0~3 1

P0.1.41 Максимум. ток ослабления 
потока

0,0%~300,0% 110,0

P0.1.42 Коэффициент 
перемодуляции 100%~120% 110

P0.1.43 Запас по напряжению 0%~100% 5
P0.1.44 Коэффициент 

пропорциональности 
ослабления потока

0~50 0

P0.1.45 Интегральный коэффициент 
ослабления потока

0~50 5

P0.1.46 Не используются

P0.1.47 Не используются

P0.1.48 Метод определения 
положения магнитного 
полюса перед работой

0: Идентификация перед каждым 
запуском
1: Идентификация перед первым 
запуском
2: Бездействие

0

Идентификационный ток 
положения магнитного 
полюса

P0.1.49
30%~150% 80

P0.1.50 Не используются

Не используютсяP0.1.51
P0.1.52 Низкоскоростная несущая 

волна для векторного 
управления синхронным 
двигателем с разомкнутым 
контуром

0,5-макс. несущая волна 1,5

P0.1.53 Частота коммутации 
низкоскоростной несущей 
волны векторного управления 
с разомкнутым контуром 
синхронного двигателя

0%~100% 50

P0.1.54 Влияние текущей 
компенсации на 
компенсацию простоя

0%~100% 30

P0.1.55

P0.1.56

P0.1.57

Скорость фильтрации 0~1000 100

Не используются

Не используются
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102-103

103-104

104-105

105-106

106-107



Источник задания верхнего 
предела крутящего момента 
векторного управления

0: Цифровая данная (P1.1.08)
1: Задается с внешней клеммы VF1
2: Задается с внешней клеммы VF2
3: Задается  клеммой многоступенчатой
команды
4: Задается импульсом (DI6)
5: Задается интерфейсом
6: MIN (VF1, VF2)
7: MAX (VF1, Vf2)
8: Результат операции 1
9: Результат операции 2
10: Резервный источник крутящего 
момента 1
11: Резервный источник крутящего 
момента 2
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Группа P1.1: Группа расширений (предназначена для версии асинхронного двигателя 1.5x)

Режим подавления колебаний V/FP1.1.20 1~4 1

P1.1.21 Время отклика компенсации 
скольжения V/F

0-10,0 с 0,5

P1.1.22 Усиление компенсации крутящего 
момента V/F

0~200 150

P1.1.23 Полоса пропускания с обратной 
связью по потоку

0-5,00 Гц 2,00

Не используются

Не используются
P1.1.24
P1.1.25

P1.1.26
P1.1.27

Не используются

Не используются

P1.1.28 Не используются

P1.1.29 Скорость фильтрации векторного 
управления разомкнутого контура 0~100 мс 15

P1.1.30 Коэффициент перемодуляции 100%~120% 105

Не используютсяP1.1.31

P1.1.32 Режим отклика векторного управления 
разомкнутого контура 0~2 1

P1.1.33 Не используются

P1.1.34 Настройка коэффициента КP 1~200 100
P1.1.35 Настройка коэффициента KI 1~200 100

Группа P1.1: Группа расширения (исключительно для версии 121.xx асинхронного двигателя и версии 6.xx 
синхронного двигателя)

P1.1.20 Точка остановки перегрузки по току 50%~200% 150
P1.1.21 Включение остановки при перегрузке 

по току
0: Неактивно
1: Активно

1

P1.1.22 Коэффициент усиления при перегрузке 
по току 0~100 20

P1.1.23 Коэффициент компенсации тока 
перегрузки при остановке 50%~200% 50

P1.1.24 Точка остановки при перенапряжении

0: Неактивно
1: Активно

1

200.0В-800.0В В зависимости 
от модели

P1.1.25 Включение защиты от перенапряжения

P1.1.26 Коэффициент усиления частоты 
останова при перенапряжении 0~100 30

P1.1.27 Коэффициент усиления напряжения 
останова при перенапряжении 0~100 30

P1.1.28 Верхний предел регулировки частоты 
останова при перенапряжении

0-50 Гц 5

P1.1.29 Режим подавления колебаний 1-4 100

P1.1.30

P1.1.31

Время отклика компенсации скольжения 
V/F

0-100 40

Усиление компенсации крутящего 
момента V/F 0-200 100
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Группа P2.1: Группа расширений (эта функция есть в версии асинхронного двигателя 1.35)

P2.1.32 Неэффективная задержка DI1 
(эта функция недоступна, если 
ее невозможно установить)

0.0с~3600.0с

P2.1.33 Неэффективная задержка DI2 
(эта функция недоступна, если 
ее невозможно установить)

0.0с~3600.0с

P2.1.34 Неэффективная задержка DI3 
(эта функция недоступна, если 
ее невозможно установить)

0.0с~3600.0с
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Группа P3.1: Группа расширения

Выбор функции 
синхронизации

0: Неактивно 
1: Активно (мин.)
2: Активно (час) 
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154



P4.1.07 Устранение ошибки связи 0: Пропустить
1: Выключение
2: Ошибка связи
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Группа параметров P9 используется для мониторинга информации о рабочем 
состоянии преобразователя частоты, пользователи могут установить 
соответствующий параметр по мере необходимости, который можно не только 
быстро просматривать через панель для облегчения отладки и обслуживания 
на месте, но также считывать сообщения для мониторинга верхнего уровня. 

Описание
Единица

 измерения

Выходная частота при работе преобразователя частоты 0,01 Гц

Заданная частота преобразователя частоты 0,01 Гц

Выходной ток при работе преобразователя частоты 0,01 А

81

172

172

173



Описание
Единица

 измерения

Выходной ток при работе преобразователя частоты 1В

Напряжение на шине постоянного тока преобразователя 
частоты

0,1 В

Когда преобразователь частоты работает, выходной 
крутящий момент представляет собой процент от 
номинального крутящего момента двигателя.

0,1%

Выходная частота при работе преобразователя частоты 0,1 кВт
Проверьте, имеет ли входная клемма сигнальный вход.

Проверьте, имеет ли выходная клемма выходной сигнал
Проверьте напряжение между VF1 и GND. 0,01 В

Проверьте напряжение между VF2 и GND. 0,01 В

Пользовательское отображаемое 
значение

Коэффициент отображения P5.0.15 и значение после 
преобразования десятичной точки P5.0.16 посредством 
пользовательской настройки

Просмотр фактического значения счета преобразователя 
частоты для функции счета 1

Просмотр фактического значения счетчика 
преобразователя частоты для функции фиксированной 
длины

1м

Произведение опорного значения PID и величины 
обратной связи опорного PID

Произведение значения обратной связи PID и опорного 
диапазона обратной связи PID

Просмотр частоты импульсного входа 0,0 1 кГц 

Фактическая выходная частота при работе 
преобразователя частоты 

0, 1 кГц 

Показать, на каком этапе работает PLC 1

Напряжение до корректировок 
VF1

Напряжение между VF1 и GND до корректировок VF1 0,001 В

Напряжение до корректировок 
VF2

Напряжение между VF2 и GND до корректировок VF2 0,001 В

Скорость линии выборки импульса DI6 равна количеству 
импульсов в минуту/на метр. / м в

Текущее время подключения 
питания

Длительность текущего времени включения. 1 м в

Продолжительность текущего времени работы 0,1 м в _

Оставшееся время работы в функции синхронизации 
P3.1.00

0,1 м в _

Просмотр частоты, заданной частотой A 0,0 1 кГц 

Просмотр частоты, заданной частотой B 0,0 1 кГц 

Значение, установленное соответствующим 
коммуникационным адресом A001, представляет собой 
процент от самой высокой частоты.

% 

Просмотр частоты импульсного входа 1 Гц 

Скорость обратной связи датчика Фактическая рабочая частота двигателя по обратной 
связи энкодера

0,0 1 кГц 

Фактическое значение 
расстояния

Просмотр фактического значения расстояния значения 
расстояния преобразователя частоты

Не используются

Проверить значение результата операции 1

Проверить значение результата операции 2

Проверить значение результата операции 3

Проверить значение результата операции 4

Пользовательское резервное 
значение мониторинга 1 

Проверьте значение специальной функции пользователя

Пользовательское резервное 
значение мониторинга 2

Проверьте значение специальной функции пользователя

Пользовательское резервное 
значение мониторинга 3

Проверьте значение специальной функции пользователя

Пользовательское резервное 
значение мониторинга 4

Проверьте значение специальной функции пользователя

Пользовательское резервное 
значение мониторинга 5

Проверьте значение специальной функции пользователя
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0: Управление V/F
1: Векторное управление без обратной связи 
(SVC)
2: Векторное управление с обратной связью 
(Недоступно для VR100)
3: Автоматический выбор 0 или 1 
(эта функция недоступна, если ее нельзя 
установить на 3)

Установите значение 
по умолчанию в 
соответствии с 

версией 
программного 
обеспечения
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       3: Автоматический выбор  0 или 1 (эта функция недоступна, если ее нельзя 
установить на 3)
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0: Запуск с частотой нижнего 
предела
1:Останов
2: Запуск на нулевой скорости
3: Режим ожидания (эта функция 
недоступна, если ее нельзя 
установить как 3)

88

       3: Режим ожидания (эта функция недоступна, если ее нельзя установить как 3)
Преобразователь частоты перейдет в режим ожидания, если заданная частота ниже 
частоты нижнего предела, или перейдет в рабочий режим, если она выше частоты 
нижнего предела.

HF

UF

LF

HF

-LF

-HF

-UF

-UF

Выходная частота

HF: Команда выбора частоты
UF: Верхняя предельная частота
LF: Нижняя предельная частота
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Выходная частота

Базовая частота для разгона
и замедления

Заданая частота

Время 

Фактическое время разгона

Время разгона

Фактическое время замедления

Время замедления
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Т

Выходная 
частота

Время работы

Номинальная
частота

Установленная
частота

Если установленная частота выше номинальной частоты, 
время разгон и замедления соответствует показанному ниже:

2
t=(4/9(устан. частота/номин. частота) +5/9)*Т

Т
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Т1 Т2 Т1 Т2

Выходная 
частота

Время работы

Номинальная
частота
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1/2 диапазона частоты скачка

1/2 диапазона частоты скачка

1/2 диапазона частоты скачка

1/2 диапазона частоты скачка

Выходная частота

Частота скачка 1

Частота скачка 2

Диапазон 1/2частоты скачка

Опорная частота
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      Приведенный выше функциональный код используется для установки 
частоты переключения между временем торможения 2 и 3; время торможения 3 
будет использоваться, если рабочая частота преобразователя частоты ниже 
установленного значения этого функционального кода; в противном случае 
будет использоваться время замедления 2.

Р0.1.35
Частота переключения 
времени торможения 2 и 
времени торможения 3

000,00 Гц ~ макс. частота 00 0,00

P0.1.37
Индуктивность оси D 
синхронного двигателя

~ 655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты ≤55 кВ,0т)
0,01 мГн~655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты > 55 кВт)

Настраеваемый
Параметр

P0.1.38
Индуктивность оси Q 
синхронного двигателя

0,01 мГн~655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты ≤55 кВт)
0,01 мГн~655,35 мГн (мощность 
преобразователя частоты > 55 кВт)

Настраеваемый
Параметр

      Приведенные выше параметры являются внутренними параметрами 
синхронного двигателя; когда преобразователь частоты оснащен синхронным 
двигателем, значение P0.1.37 ~ P0.1.38 должно быть близко к номинальным 
параметрам двигателя. И тогда эффективность управления будет улучшаться 
вместе с увеличение точности параметра. Параметры двигателя можно 
определить с помощью функционального кода P0.0.24 . Если идентификация не 
требуется, введите параметры, предоставленные производителем двигателя, в 
функциональные коды выше.

Р0.1.39
Максимальный выходной 
ток преобразователя 
частоты

10 0,0%～ 200,0 % 180,0

        Когда синхронный двигатель находится под векторным управлением, 
максимальный ток выходной линии, его крутящий момент и линейный ток 
соответственно ограничены параметрами P1.1.08 и P0.1.39.

Р0.1.40
0:Отсутвие слабого магнетизма
1:Метод ослабления потока 1
2: Метод ослабления потока 2

1Метод ослабления потока

          Выбор метода слабого магнетизма синхронного двигателя: 
0: Отсутствие слабого магнетизма; целевая частота будет регулироваться 
автоматически на основе насыщения напряжения, чтобы избежать слабого 
магнетизма; нормальный слабый магнетизм синхронного двигателя может быть 
реализован как методом слабого магнетизма 1, так и методом 2.

Р0.1.41 0,0%～ 300,0 % 110,0Максимальный ток 
ослабления потока

           Когда синхронный двигатель находится под слабым магнитным полем, 
макс. ток возбуждения будет ограничен в зависимости от процента номинального 
тока двигателя. Это может привести к размагничиванию двигателя при слишком 
высокой скорости или невозможности достижения заданной частоты при 
слишком низкой скорости.

100



Р0.1.42 100%～ 120 % 110,0Коэффициент 
перемодуляции

           Этот функциональный код может управлять синхронным двигателем и 
регулировать коэффициент перемодуляции; как коэффициент использования 
напряжения, так и гармоника тока будут увеличиваться вместе с увеличением 
коэффициента перемодуляции.

Р0.1.43 0%～ 100 % 5Запас по напряжению

          Рассчитайте коэффициент макс. выходного напряжения, и выходное 
напряжение будет уменьшаться вместе с увеличением запаса по напряжению.

Р0.1.44 0～ 50 0
Коэффициент 
пропорциональности 
ослабления потока

Р0.1.45
Интегральный 
коэффициент ослабления 
потока

0～ 50 5

          Когда метод слабого магнетизма выбран как 0 и 1, скорость регулировки 
может увеличиться, и могут возникнуть колебания, когда параметр слабого 
магнетизма PI увеличивается, скорость регулировки может уменьшиться. Если 
параметр уменьшается, никаких изменений не требуется.

Р0.1.48
Метод определения 
положения магнитного 
полюса перед работой

0: Идентификация перед 
каждым запуском
1: Идентификация перед 
первым запуском
2: Неактивно

0

          Когда выбрано управление SVC, выберите 0, чтобы определить угол 
магнитного полюса перед запуском; выберите 1, чтобы определить первый запуск 
после включения питания; выберите 2, чтобы пропустить идентификацию. Когда 
выбрано управление FVC и энкодер неабсолютных значений (энкодер ABZ) 
используется в первый раз после включения питания, выберите 0 или 1, чтобы 
идентифицировать при первом запуске после включения питания, или выберите 2, 
чтобы пропустить идентификацию; если используется кодировщик абсолютных 
значений (поворотный трансформатор, UVW-кодировщик), этот код функции станет 
недействительным.

Р0.1.49 30%～ 150 % 80
Идентификационный ток 
положения магнитного 
полюса

         Этот функциональный код может изменить идентифицированный ток в 
положении магнитного полюса синхронного двигателя; идентифицированный ток 
и звук будут увеличиваться вместе с увеличением коэффициента; или 
идентификация может быть неточной, если коэффициент слишком низкий.
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Р0.1.52 0,5-макс. несущая волна 1,5

Низкоскоростная несущая 
волна для векторного 
управления синхронным 
двигателем с разомкнутым 
контуром

        Установите несущую волну на низкой скорости синхронного двигателя; 
электромагнитный звук может усиливаться, когда несущая волна уменьшается, 
или это может привести к низкой скорости и плохому управлению, если несущая 
волна слишком высока.

Р0.1.53 0%～100% 50

Частота коммутации 
низкоскоростной несущей 
волны вектора разомкнутого 
контура синхронного 
двигателя

          Этот функциональный код может управлять точкой частоты несущей волны 
P0.1.55 и P1.0.22 на основе процента от номинальной частоты двигателя.

Р0.1.54 0%～100% 30
Влияние текущей 
компенсации на 
компенсацию простоя

         Этот функциональный код может установить процент увеличения тока 
возбуждения на низкой скорости; это может увеличить ток, если ток возбуждения 
слишком высок; в противном случае это может повлиять на стабильность работы  
на низкой скорости.

Р0.1.55 0～1000 100
Коэффициент фильтрации 
скорости

       Этот функциональный код может установить параметр фильтрации обратной 
связи по скорости; при увеличении этого параметра фильтрация увеличится, но 
скорость отклика уменьшится; при уменьшении этого параметра фильтрация 
уменьшится, скорость отклика увеличится, но это может вызвать колебания.
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Многоточечная кривая

Прямая линия

Квадратичная
характеристика

напряжения/
частоты (V/F) 2

Квадратичная
характеристика напряжения/
частоты (V/F) 1

Квадратичная
характеристика напряжения/
частоты (V/F) 3

 Выходное 
напряжение

Выходная частота
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Параметр ПИ

Пропорциональное усиление контура управления скоростью 1
Время интегрирования отклонений скорости 1  

Пропорциональное усиление контура управления скоростью 2
Время интегрирования отклонений скорости 2

Частота переключения 1 Частота переключения 2

Рабочая частота
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Время

4 мин

2 мин

1 мин

30с

10с

150% 200%

Кривая 1

Кривая 2

Кривая 3
Выходной
ток

Обратнозависимые кривые перегрузки
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Напряжение, %

100

P1.1.05

P1.1.03

P1.1.01

P1.1.00 P1.1.02 P1.1.04 Номинальная частота

Частота



110



111



112



113



P1.1 .20
Режим подавления колебаний
VF

1～4 1

         Когда включен режим подавления колебаний VF и двигатель начинает 
нестабильно работать, будут реализованы различные методы подавления колебаний.

P1.1 .21
Время отклика компенсации 
скольжения VF

0-10,0 с 0,5

        Если P1.0.03 включена, этот функциональный код P1.1.21 может регулировать 
время отклика компенсации скольжения; отклик компенсации будет увеличиваться 
вместе с уменьшением времени. Уменьшите значение этого функционального кода 
при наличии колебаний

P1.1 .22
Изменение усиления 
компенсации крутящего 
момента VF

0～200 150

         Этот функциональный код может улучшить компенсацию крутящего момента 
во время автоматического контроля крутящего момента (P1.0.01=0); при определении 
сопротивления статора модификация этого функционального кода не требуется. 
Если значение этого функционального кода слишком мало, это может привести к 
низкому компенсационному моменту, если значение этого функционального кода 
слишком велико,это может привести к высокому компенсационному моменту. Когда 
параметры двигателя распознаны, рекомендуется установить значение данного 
функционального кода как 150

P1.1 .23
Полоса пропускания с 
обратной связью по потоку

0-5,00 Гц 2,00

          Когда вводится управление асинхронным двигателем, интенсивность 
магнитного потока в замкнутом контуре будет увеличиваться вместе с увеличением 
полосы пропускания магнитного потока в замкнутом контуре, что также может 
привести к колебаниям.

P1.1 .29
Скорость фильтрации 
векторного управления 
разомкнутого контура

0～100 мс 15

           Установить коэффициент  скорости фильтрации векторного управления без 
обратной связи асинхронного двигателя; скорость отклика будет уменьшаться вместе 
с увеличением фильтрации, или скорость отклика будет увеличиваться вместе с
уменьшением фильтрации, что также может привести к колебаниям.

P1.1 .30 Коэффициент перемодуляции 100%～120% 105

         Установите макс. выходное напряжение векторного управления асинхронным 
двигателем; выходное напряжение будет увеличиваться вместе со значением, а 
также будет увеличиваться гармоника тока в слабом магнетизме.

114



P1.1 .32
Режим отклика векторного 
управления разомкнутого 
контура

0～2 1

      В режиме отклика скорости векторного управления асинхронным двигателем 
без обратной связи, скорость отклика будет увеличиваться вместе с увеличением 
заданного значения; в противном случае скорость отклика снижается. Увеличьте 
это значение, чтобы увеличить скорость отклика.

P1.1 .34 Настройка коэффициента KP 1～200 100

      Когда возникает колебания, уменьшайте параметр KP, используемый для 
идентификации параметра, на 20, пока колебания не прекратятся. Это может 
привести к неточной идентификации, если этот параметр слишком мал, или может 
привести к колебаниям и неправильной идентификации, если этот параметр слишком 
высок; как правило, регулировка не требуется.

P1.1 .35 Настройка коэффициента KI 1～200 100

     Когда возникают колебания, уменьшайте параметр KI, используемый для 
идентификации параметров, на 20, пока колебания не прекратятся. Если этот 
параметр слишком мал, это может привести к неточной идентификации, или может 
привести к колебаниям и неправильной идентификации, если этот параметр 
слишком высок. Как правило, регулировка не требуется.
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Установленный
соответствующий
входной сигнал 

P2.1.09

P2.1.07

P1.1.05

P2.1.04 P2.1.06 P2.1.08

VF

P2.1.12

P2.1.10
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P2.1.32
Неэффективная задержка DI1 (эта функция 
недоступна, если ее невозможно установить) 0.0с~3600.0с 0000.0

P2.1.33
Неэффективная задержка DI2 (эта функция 
недоступна, если ее невозможно установить) 0.0с~3600.0с 0000.0

P2.1.34
Неэффективная задержка DI3 (эта функция 
недоступна, если ее невозможно установить) 0.0с~3600.0с 0000.0

        Приведенные выше коды функции используется для установки задержки 
времени реакции преобразователя частоты, когда сигналы DI1, DI2 и DI3 
недействительны. 
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Установленная частота

Наступление события при
обнаружении частотного
сигнала 

Выходная частота

Диапазон регистрации рабочей частоты

Диапазон регистрации рабочей частоты

Время

Время
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FDT1

Наступление события при
обнаружении частотного
сигнала 

Выходная частота

Время

Время

Запаздывание частоты FDT1
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Выходная частота

Время

Время

Диапазон регистрации частоты

Диапазон регистрации частоты

Частота регистрации

Выходной сигнал регистрации 
частоты
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Т
Время задержки измерения 

нулевого тока

Время 

Время 

Сигнал обнаружения 
нулевого  тока 

Уровень обнаружения 
нулевого  тока 

Рабочий
ток
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Время 

Время 

 
Превышение предела 

выходного тока 

Сигнал обнаружения
превышения предела 

выходного  тока 

Рабочий ток

Т
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Рабочий ток

Превышение предела 

выходного тока

Сигнал обнаружения 

превышения предела 

выходного тока

Время

Время
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Параметры ПИД-управления

Параметры ПИД-управления 1

Параметры ПИД-управления 2

Отклонение ПИД-управления
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Выходная 
частота

Время удержания
начального 

значения частоты ПИД-управления

Начальное значение 
сигнала 

ПИД-управления

Время 

Наименование
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15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Рабочая частота (Гц)
Заданая частота (Гц)

Выходной ток (А)
Выходное напряжение (В)

Напряжение на шине (В)
Выходной крутящий момент (%)
Выходная мощность (кВт)
Состояние входной клеммы
Состояние выходной клеммы
Напряжение VF1 (В)
Напряжение VF2 (В)

Отображаемое значение заданное пользователем

Фактическое значение счета
Фактическое значение длины (м)
Заданное значение PID
Обратная связь PID
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15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Заданная частота (Гц)
Напряжение шины (В)

Состояние входной клеммы
Состояние выходной клеммы

Напряжение VF1 (В)
Напряжение VF2 (В)
Фактическое значение счета
Фактическое значение длины
Этап PLC
Отображаемое значение, заданное пользователем
Заданное PID

Обратная связь PID

Частота импульса (Гц)
Пользовательское резервное значение 1
Резерв
Резерв
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169

Время 

Время 

Время 

Оценка напряжения для задержки
кратковременного действия

Рабочая частота

Рабочая частота

Напряжение на шине 
постоянного тока

Оценка напряжения для задержки
кратковременного действия

Оценка напряжения для действия в 
случае кратковременного 

прерывания

Р6.1.14=1
Замедление 

Р6.1.14=2
 замедлением Остановка

Процесс
замед-
ления

Процесс
разгона

Процесс
замедления
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Потенциометр  
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К1 К2 Команда

0 00
0 1

1 0
1 1

Стоп
Пуск
Реверс
Стоп

DI...x

DI...y

COM

K1

K2
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К1 К2 Команда

0 00
0 1

1 0
1 1

Стоп

Пуск

Реверс

Стоп
DI...x

DI...y

COM

K1

K2



DI...x

DI...y

COM

DI...n

К2 Команда

0

1

Пуск

Реверс

K
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Выходная
частота

Установленная
частота

Начальная скорость
двигателя 

}

Время 
Время 
разгона

P1.0.10=1 Пуск с отслеживанием скорости

Команда
запуска

 
Автоматическое
Определение скорости

Выходная частота

Установленная частота

Частота запуска

Команда 
запуска Время 

удержания
частоты 

запуска

Время разгона

 Время
 

Р1.0.10=0  Прямой запуск

Заводское значение

 
Р1.0.12=00.00 Гц

Р1.0.13=000.0 с
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Р1.0.10=2 Запуск после торможения

Установленная частота

Начальная частота

Команда 
запуска

Время 
разгона

 
Время

 

Время подачи 
постоянного 

тока

Время 
удержания 
частоты 
запуска

Выходная частота

Р1.0.14=000 %

Р1.0.15=000.0 с

Заводское значение
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Выходная частота

Установленная частота

Выходная частота

Установленная частота

Начальная частота  
торможения 
постоянным током 
при останове

Время замедления
Команда на останов

Время

Останов 
замедлением

Время ожидания 
торможения 
постоянным 
током при 
останове

Заводское значение

Время торможения 
постоянным током

Нет 
выходного 

сигнала

 Останов по инерции

 Снижение скорости по инерции

Время

Команда останова

Р1.0.17=0 Гц
Р1.0.18=0 с
Р1.0.19=0 %

Р1.0.20=0 с

Р1.0.16=0

Р1.0.17

Р1.0.16=1
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ка с  п
ан

ели
 уп

равлен
и

я 
(без сохран

ен
и

я в п
ам

яти
 п

ри
 

вы
клю

ч
ен

и
и

 п
и

тан
и

я)

1: Н
астрой

ка с п
ан

ели
 уп

равлен
и

я (с 
сохран

ен
и

ем
 в п

ам
яти

 п
ри

 
вы

клю
ч

ен
и

и
 п

и
тан

и
я)

2: П
отен

ц
и

ом
етр п

ан
ели

 уп
равлен

и
я

3: В
н

еш
н

и
й

 си
гн

ал н
а клем

м
е V

F
1

5: И
м

п
ульсн

ы
й

 оп
орн

ы
й

 си
гн

ал н
а 

клем
м

е D
I6

6: К
лем

м
а м

ульти
п

лексн
ого 

уп
равлен

и
я

7: В
строен

н
ы

й
 П

Л
К

8: П
И

Д
-уп

равлен
и

е

9: О
п

орн
ы

й
 си

гн
ал 

ком
м

ун
и

кац
и

он
н

ого кан
ала

10 ~
 13: Р

езультат оп
ерац

и
и

И
сточ

н
и

к 
ч

астотн
ого 

си
гн

ала A

И
сточ

н
и

к 
ч

астотн
ого 

си
гн

ала B

Д
и

ап
азон

 
ч

астотР
езерв 

п
ро

и
звод

и
теля

Р
езерв 

п
ро

и
звод

и
теля

П
ред

ел 
ч

астоты

Ц
елевая 

ч
астота

0: Ч
астота А

1: Ч
астота В

2: Ч
астота А

+
В

3: Ч
астота А

-В

4: М
акс. зн

ач
. 

А
 и

 В

5: М
и

н
 зн

ач
. 

А
 и

 В

6: И
сточ

н
и

к 
резер

вн
. ч

астоты
 1

7: И
сточ

н
и

к 
р
езервн

. ч
астоты

 2

8. П
ереклю

ч
ен

и
е 

клем
м

ы
 м

еж
д

у 8 
п

ереч
и

слен
н

ы
м

и
 

ти
п

ам
и

4: В
н

еш
н

и
й

 си
гн

ал н
а клем

м
е V

F
2

Вм
А
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Комбинация сигналов
на клеммах 

Клеммы
многоступен- 

чатой
команды

P2.0.00-
P2.0.09-
9/10/11/
12

0 0 0 

0 

0 

0 0 1 

0 0 1 0 

1 1 0 1 

1 1 1 0 

1 1 1 1 

Частота 0:P3.0.03 

Частота 0:P3.0.05 

Частота 0:P3.0.07 

... ... 

Частота 13:P3.0.29 

Частота 14:P3.0.31 

Частота 15:P3.0.33 

Мак.частота 
P0.0.73 

Вариант 
частоты

P0.0.04=6 

P0.1.03
P0.0.08
P0.0.09 

Итоговая
частота

В
ы

хо
д

н
ы

е 
кл

ем
м

ы
 м

н
ог

о
ст

уп
ен

ч
ат

ой
 к

ом
ан

д
ы

 

 

Запуск 
преобразова-
теля частоты

Ступень 0 Ступень 1 Ступень 14 Ступень 15 Режим работы 
ПЛК

Запуск на частоте 
последней 

ступени

Повторный запуск
Перезапуск после 

выключения

Запуск после 
выключения

Непрерывно

Непрерывная работа N раз
Истина

Ложь Останов по 
инерции

P3.0.00=1
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Время работы 
таймера
P3.1.02

Входной сигнал 
VF1

(Процент 
диапазона)

Входной сигнал
Vf2

(Процент 
диапазона)

Источник 
задания 
времени 
работы 
Р3.1.01

Активация 
функции таймера 
времени работы

Р3.1.00

Достижение
опорного
времени 
работы

Останов по 
инерции

Выход 
многофункциональной 

клеммы
Р2.0.28~Р2.0.32=0
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Импульсы 
длины

Сброс длины

Вход импульсов 
длины

Достижение длины

Вход сброса длины

Всего импульсов длины/импульсов на метр 
(P3.1.10)

Сброс длины
P2.0.00~P2.0.09=31

Опорн.длина

P3.1.08

Фактическая
длина
P9.1.13

Достижение длины
Многофункциональная 

выходная клемма
(P2.0.28~P2.0.32=10)
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Импульсы 
счетчика

Сброс 
счетчика

Счетчик импульсов
Входная клемма,

Функция 28

Сброс счетчика
Р2.0.00~Р2.0.09=29

Опорн. значение 
счетчика
Р3.1.11

Факт. значение 
счетчика
Р9.0.12

Достижение опорного 
значения счетчика

Выход многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=8)

Достижение устан. значения 
счетчика
Выход 

многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=8)
Установл. знач-е 

счетчика
Р3.1.12

Импульсный вход 
счетчика

Вход сброса счетчика

Регистрация достижения 
опорного значения счетчика

Регистрация достижения 
установл. значения счетчика
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Счетчик 
импульсов

Сброс  
расстояния

Сигнал фазы A 
датчика положения

Импульс счетчика

Достижение 
устан. значения 1

Достижение 
устан. значения 2

Число импульсов расстояния/ 
Импульсов на . расстояния ед

( 3.1.15)P

Сброс расстояния
Р2.0.00~Р2.0.09=54

Устан. 
значение 1 
расстояния

Р3.1.13

Факт. значение
Р9.0.30

Устан. 
значение 2 
расстояния

Р3.1.14

Достижение устан. значения 
1 расстояния / Выход 

многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=56)

Достижение устан. значения 
2 расстояния / Выход 

многофункциональной 
выходной клеммы

(Р2.0.28~Р2.0.32=57)

Сигнал В фазы  
датчика положения

Вход  1
(Сотни и десятки 

управляющего 
слова B)

Вход  2 (Десятки 
тысяч и тысячи 
управляющего 

слова B)

Логическая операция с 
сигналами входа 1 и 
входа 2 (единицы 
управляющего слова B)

Вход  2 (Десятки 
тысяч и тысячи 
управляющего

слова B)

Вход 
(упр.слово B)

Р3.2.06

Соответству-
ющий разряд 
кода P3.2.00 

равен 0

Соответству-
ющий разряд 
кода P3.2.00 

равен 1

Соответству-
ющий разряд 
кода P3.2.00 

равен 2

Время 
задержки 
(Р3.2.12-
Р3.2.21)

У
п

равлен
и

е п
ром

еж
у
точ

н
ы

м
и

 реле зад
ерж

ки
3.2

.00

Вход (десятки и единицы 
управляющего слова C.

 Функции 00-59 многофункциональной 
выходной клеммы)

Вариант 
действительного 

состояния 
(Р3.2.22)

Выходной сигнал 
(десятки и единицы 

управляющего слова C. 
Функции 00-59 

многофункциональной 
выходной клеммы) 

Выходной сигнал 
(функции 50-54 

многофункциональной 
выходной клеммы)
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Реле М5, символ А 

Реле М4, символ А 

Реле М3, символ В 

Реле М1, символ С

Реле М2, символ В

Реле М5, символ 1 

Реле М4, символ 0 
Не действует

Вход 2 - это DI2

Вход 1 - это DI3
Вход 1 и
Вход 2 И
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 Прямое вращение
(соответствует цифровым
клеммам ввода)

Нормальный сигнал реле M2

Инверсный сигнал реле M2

Время задержки 

соединения

Время задержки 

отключения
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Клемма запуска таймера
Функция клеммы 48 - 49

Клемма сброса таймера
Функция клеммы 50 - 51

Таймер 1 (единицы 
кода P3.2.23)

Таймер 2 (десятки  
кода P3.2.23)

Таймер 1 (сотни кода 
P3.2.23)

Таймер 2 (тысячи  
кода P3.2.23)

Запуск и останов 
отсчета таймера

Сброс 
таймера

Блок 
отсчета

Блок отсчета (Десятки 
тысяч кода P3.2.23)

У
п

р
авляю

-щ
ее сло

во
 вн

у
тр

ен
н

его
 тай

м
ер

а
Р

3
.2

.2
3

Время отсчета таймера 1 
достигает значения, 

установленного P3.2.24

Время отсчета таймера 2 
достигает значения, 

установленного P3.2.25

Время отсчета таймера 1 
достигает значения, 

установленного P3.2.24

Время отсчета таймера 2 
не достигает значения, 
установленного P3.2.25

Время отсчета таймера 1 
окончено 

(многофункциональная 
выходная клемма, функция 42)

Время отсчета таймера 2 
окончено 

(многофункциональная 
выходная клемма, функция 43)

Время отсчета таймера 1 
окончено, время таймера 2

не окончено 
(многофункциональная 

выходная клемма, функция 44)
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Сигнал входной 
клеммы таймера

Сигнал клеммы 
сброса таймера

Сигнал достижения 
установленного времени таймера 1

Сигнал достижения 
установленного времени таймера 2

Время отсчета таймера 1 истекло, 
а время отсчета таймера 2

не истекло

Установленное время 
таймера 2

Установленное
время 

таймера 1

 
 
 
 

Адрес входа A операции
P3.2.28, P3.2.31, P3.2.34, P3.2.37

Адрес входа B операции
P3.2.29, P3.2.32, P3.2.35, P3.2.38

Управление 
модулем 

вычислений
P3.2.26

Результат 
операции 

без 
настройки

Коэфф-т
установ. 
свойства 
операции
P3.2.27

Коэффициент 
настройки 
операции
P3.2.30, 
P3.2.33, 
P3.2.36, 
P3.2.39

Результат 
операции
P9.0.46, 
P9.0.47, 
P9.0.48, 
P9.0.49

Особые случаи выходного 
сигнала (источник настройки 

– результат операции)

Результат операции 2 больше 0 
(многофункциональная 
выходная клемма, функция 58)
Результат операции 2 больше 0 
(многофункциональная 
выходная клемма, функция 59)

Аналоговый выходной сигнал 
(соотв. результат операции 

настройки выходного сигнала)
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Опорный сигнал 
ПИД-управления

Вариант 
источника 
опорного 
сигнала

Направление 
действия 

ПИД-
управления

Р4.0.03

Предел 
отклонения

Р4.0.08

Отображение 
опорной 

величины

Отображение 
величины 
сигнала 

обратной связи

Условия 
переключения

Р4.0.13
Р4.0.14
Р4.0.15

Время фильтрования 
сигнала обратной связи

Параметр ПИД 1:
Проп. усиление P4.0.05
Время интегрирования 
P4.0.06
Время 
дифференцирования 
P4.0.07

Параметр ПИД 2:
Проп. усиление P4.0.10
Время интегрирования 
P4.0.11
Время 
дифференцирования 
P4.0.12

Свойство выхода 
ПИД-управления

Р4.2.05
Р4.2.06
Р4.2.07

Источник 
сигнала 

обратной связи

Вариант 
источника 
частоты

Р0.0.04=8

Наложение 
частоты
Р0.1.00
Р0.1.01
Р0.1.02

Двигатель 
привода

Цель 
управления

Обнаружение 
датчика

Сброс сигнала 
обратной связи
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Вобуляция Без вобуляции

Запуск 
преобразователя 
частоты в режиме 
вобуляции

Намоточный электродвигатель 
Вращение с равномерной 
линейной скоростью

Возвратно-поступательный 
механизм

Маятниковый 
электродвигатель
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Выходная
частота

Центральная частота

Амплитуда

Изменение 
частоты

Амплитуда

Изменение 
частоты

Время 

разгона

Команда 
запуска

Цикл вобуляции

Время 
замедления

Время возрастания 
треугольной волны

Время снижения 
треугольной волны
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Сигнал 1

Сигнал 2

Клеммы

Вариант источника сигнала

Величина 
опорного 
сигнала / 
Величина 
сигнала 

обратной 
связи

Прим.: использование кривой 
2 и кривой 4 аналогично 

предыд. описанию

(Кривая 1)

(Кривая 3)

Выходная клемма FM 
(после коррекции)

Параметры для подачи на 
выход (перед коррекцией)
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T - время задержки сигнала 

Момент времени 
входного сигнала

Момент времени 
действия сигнала

Установка времени 
задержки
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T - время задержки сигнала 

Момент времени 
генерации выходного 

сигнала

Момент времени подачи 
выходного сигнала

Настройка времени 
задержки сигнала на 
клеммах
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Хост-
компьютер

Настройка коммуникационного канала 
(в зависимости от реальных условий)

Коммуникационный 
протокол

П
ре

об
ра

зо
ва

те
ль

 
ч

ас
то

ты

Плата 
расширения 
для обмена 
данными*

Коммуникационная 
функция

Скорость обмена данными P4.1.00 
Формат данных P4.1.01 
Локальный формат P4.1.02 
Задержка отклика P4.1.03 
Тайм-аут коммуникационного канала P4.1.04 
Формат передачи данных P4.1.05
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Источник 
питания 
3-380 В

Выключатель Преобразователь
частоты

Электродвигатель
L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

Запуск с терминала
управления D11

COM

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1

Для управления переключением
между насосами
сигналы с релейных выходов
подаются на два контактора

Многофункциональный
релейный выход Т2
Обычно данный выход
испльзуется для вывода ошибки
Функция выхода Т2 
задается параметром P2.0.30

х

х

L1 L2 L3

Дистанционный 
манометр

GND -10V R S T

COM D11 U WV

Насос 1 Насос 2

SA

T T

T
T

T2A T2B

H2

L1 L3

Блокировка

Управление дополнительным 
повышающим насосом

Клеммы релейного выхода Т2

Питание

Предохранитель 

Индикация питания

Выключатель

Насос №1 - частотное регулирование
кнопки ПУСК/СТОП

Насос №2 - прямой пуск
кнопки ПУСК/СТОП

Насос №2 - прямой пуск
кнопки «В РАБОТЕ»

Насос №2 - прямой пуск
блокировка запуска с клемм
релейного выхода Т2, перевод
в режим запуска с кнопки ПУСК
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Источник 
питания 
3-380 В

Выключатель Преобразователь
частоты

Электродвигатель
L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

Запуск с терминала
управления D11

COM

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«В РАБОТЕ»
Функция выхода Т1 задается
параметрами Р2.029

Многофункциональный
релейный выход Т2

+10V

P24V

COM

GND

GND

Управление дополнительным
повышающим насосом

Дистанционный манометр

Двухпроводной датчик
(преобразователь 
давления)

Следует выбрать один
из двух каналов 
управления
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х

L1 L2 L3

R S TCOM

U WV

Насос 1 Насос 2

T T

T2A T2B

H2

L1 L3

Клеммы релейного выхода Т2

Питание

Предохранитель 

Индикация питания

Выключатель

Кнопки ПУСК/СТОП

Насос №1 - индикация  
«В РАБОТЕ»

Насос №2 - индикация 
«В РАБОТЕ»

D11

Преобразователь частоты

КМ1 КМ2

FU1
H1

T1A T1B

х
H2

х

КМ1

КМ2
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Чем выше значение времени 

интегрирования Ti1, тем медленнее 

отклик  и  более  ст абильный 

выходной сигнал, при этом - хуже 

способность контроля флуктуаций 

интенсивности сигнала обратной 

связи. Чем ниже значение Ti1, тем 

б ы с т р е е  о т к л и к  и  с и л ь н е е 

флуктуации выходного сигнала, 

слишком низкое значение может 

вызвать возникновение колебаний.

Время дифферинцирования Td1 

устанавливает предел усиления 

д и фф е р е н ц и ато р а ,  ч то б ы 

о б е с п е ч и т ь  т р е б у е м о е 

дифференциальное усиление на 

низких частотах и высоких 

частотах. Чем больше время 

дифференцирования, тем выше 

диапазон регулировки.
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Источник 
питания 
3-380 В

Выключатель Преобразователь
частоты

Электродвигатель
L1

L2

L3

R

S

T

U

W

V

Запуск с терминала
управления D11

T1A

T1B

T1C

T2C

T2B

T2C

Многофункциональный
релейный выход Т1
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«В РАБОТЕ»
Функция выхода Т1 задается
параметрами Р2.029

Многофункциональный
релейный выход Т2

COM

По умолчанию данный выход 
используется для вывода
сигнала ошибок
Функция выхода Т2
задается параметрами 
Р2.0.30
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Один полный цикл 

Время работы 
в фазе 0 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время работы 
в фазе 1 

Общее время работы 

Один полный цикл 

Время работы 
в фазе 0 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время 
задержки 
запуска фаз
 

Время работы 
в фазе 1 

Общее время работы 
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Тормозной резистор

COM

VF1

GND

L1

L2

L3

Выключатель

P+ PB

U

V

W

P1 -

Дроссель постоянного 
тока

Тормозной 
модуль

Электродвигатель

Т1А

Т1В

Т1С

Т2А

Т2В

Т2С

I U

R

S

T

D11

D12

D13

D14

D15

VF2

GND

 Источник
питания 
3-380 В

VF1
VF2Сигнал потока

0-10В/4-20мА

Сигнал давления
0-10В/4-20мА

Запуск вращения

Фиксированная частота 1

Фиксированная частота 2

Фиксированная частота 3

Фиксированная частота 4

Общая клемма

Многофункциональный
релейный выход Т1
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«В РАБОТЕ»
Функция вывода Т1
задаётся параметром Р2.0.29

Многофункциональный
релейный выход Т2
По умолчанию данный выход
используется для вывода сигнала
«ОШИБКА»
Функция вывода Т2
задаётся параметром Р2.0.30
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2 байта1 байт 1 байт 

Начальный адрес
функционального кода

Ведомая 
станция

Команда записи 06Н Контрольная
сумма 

Данные 

2 байта 2 байта

01Н 03Н 9000Н 0003Н 28CВН

2 байта1 байт 1 байт 

Данные 1Ведомая 
станция

Команда 
записи 03Н

Данные 3Данные 2

2 байта 2 байта

01Н 03Н 0000Н

Контрольная
сумма

2 байта

0000Н 2175Н

2 байта1 байт 1 байт 

Метки ошибки 
чтения и записи

Ведомая 
станция

Команда записи 06Н Контрольная
сумма 

Тип ошибки 
чтения записи

2 байта 2 байта

01Н 03Н 0005Н 28DН

2 байта1 байт 1 байт 

Метки ошибки 
чтения и записи

Ведомая 
станция

Команда записи 03Н Контрольная
сумма 

Тип ошибки 
чтения записи

2 байта 2 байта

01Н 03Н 0005Н Е41DН
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38
Короткое замыкание на 
выходе
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Короткое замыкание 
на выходе

Пробой изоляции выходной линии, 
межфазное короткое замыкание

    Проверьте изоляцию 
выходной линии и двигателя.
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Карта 
расширения 1/0
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VR180-485
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VR180-ZS
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1

2

3

4

5

6

7

8

9

+5V

B
A
RTS

GND
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